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ชุดสื่อเรยีนรูหุนยนตฮวิแมนอยด (LineCore-m) 
5225890001677 

   
ชุดสื่อการเรียนรูหุนยนตฮิวแมนนอยดเปนหุนยนตท่ีมลีักษณะการเคล่ือนไหวคลายมนุษยขนาดเล็ก ซึ่ง

สวนประกอบหลกัจะเปนเซอรโวมอเตอรจาํนวน 18 ตัว และมีกลองควบคุมการทํางานทั้งหมดเปนจุด

ศูนยกลางอยูที่ลําตัว ตัวหุนยนตสามารถเคล่ือนไหวไดหลายรูปแบบ เชน การเดิน การเตนตามเพลง การลุกขึ้น

ยืนและการตีลังกา เปนตน และตัวหุนยนตจะเคล่ือนท่ีไดโดยการโปรแกรมคําส่ังตางๆ อยางเปนลําดับ และ

ผูเรียนสามารถเขียนโปรแกรมใหหุนยนตหรือปรับเปล่ียนลักษณะของตัวหุนยนตใหเคล่ือนท่ีไดตามตองการ โดย

ในชุดสื่อการเรียนรูหุนยนตฮิวแมนนอยดจะมาพรอมโปรแกรมควบคูกัน ซึ่งเหมาะสําหรบัผูเรียนในระดับมัธยม

และอาชีวศึกษาหรือผูสนใจท่ัวไป   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ประกอบดวยดิจิตอลซีเรียลเซอรโวมอเตอร LSM-micro จํานวน 18 ตัว 

 มอเตอรแตละตัวสามารถทํางานเคล่ือนที่เปนตําแหนง (Position), หมนุ (Wheel), อานคาตําแหนง

กลับ (PositionRead) และแสดงผลหลากสีได (RGB LED) 

 มีทาทางคลายมนุษย สามารถทําภารกิจเตะฟุตบอล, ชกมวย, เตนรํา, หรือทําภารกิจอ่ืนๆ ได ตาม

โปรแกรม 

 ควบคุมดวยกลองควบคุม (mainboard) LSC-m 

 สามารถเขียนโปรแกรมใหแสดงทาทางไดทั้งจากแอพมือถือและคอมพิวเตอรพซี ี

 ควบคุมแบบไรสายผานบลูทูธดวยแอพโทรศพัท 

 สามารถใชกลองควบคุมและมอเตอรประกอบรวมกับชิ้นงานเคร่ืองพมิพ 3D สรางสรรคนวัตกรรม

หุนยนตรุนใหมๆ ไดอยางไมส้ินสุด 

 สามารถเพ่ิมชุดแตง (Suit) ประกอบเพ่ิมไดเพ่ือความสวยงาม 

 แบตเตอรี่ Li-Po 7.4V 1300mAh, อะแดปเตอรชารจ 7.4V/800mA 

 ขนาดหุนยนต สูง 28 ซม. น้ําหนักรวมแบตเตอร่ี 860 กรัม  
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ชุดทดลองหุนยนตแมงมุม SpiderPi      

5225890002520 

           
 
 
ส่ือการเรียนรูหุนยนตแมงมุมโดยใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ (Hiwonder SpiderPi : AI Intelligent 

Visual Hexapod Robot) และบอรดประมวลผล Raspberry Pi 4B หนวยความจําแรม 4GB สามารถควบคุม

การทํางานไดหลายรูปแบบ เปนพื้นฐานสําหรับการเรียนรูและพัฒนาทางดานเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ โดยจะ

มีโปรแกรมประกอบในการเรียนรูสําหรับพัฒนาตัวหุนยนตตางๆ พรอมตัวอยางเพ่ือใหผูเรียนเขาใจและสามารถ

ตอยอดการเรียนรูไดเร็วยิ่งข้ึน ส่ือการเรียนรูหุนยนตแมงมุมนี้จะเหมาะสําหรับนักศึกษาในระดับอุดมศึกษาและ

อาชีวศึกษาโดยเฉพาะสาขาอิเล็กทรอนิกส, คอมพิวเตอร, ไฟฟากําลังและแมคคาทรอนิกส เปนตน 

     

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดประมวลผล Raspberry Pi 4B หนวยความจําแรม 4GB 

 สามารถควบคุมการทํางานไดผานคอมพิวเตอรและแอพพลิเคชั่นมอืถือ 

 สามารถเชื่อมตอตัวหุนยนตแบบไรสายผานไวไฟ (WiFi) ในแอพพลิเคชั่น  

 เซอรโวมอเตอรในตัวหุนยนตเปนรุน LX-224HV แบบใชสายไฟเพียง 3 เสน 

 เซอรโวมอเตอรมีความแมนยําในการเคล่ือนที่สูง (0.3 องศา)  

 โครงสรางตัวหุนยนตแบบอลูมิเนียมอัลลอยที่แข็งแรง  

 ตัวหุนยนตเหมาะสําหรับเรียนรูเก่ียวกับปญญาประดิษฐ (AI : Artificial Intelligence)  

 สามารถใชเรียนรูวิธีการเคล่ือนไหวของตัวหุนยนตในระดับสูง (Kinematic algorithms) 

 ใชแบตเตอรี่ชนิดลิเทียมขนาด 11.1V/2500mAh 10C    

 ส่ือการเรียนรูที่มาพรอมตัวหุนยนตจะประกอบดวย คูมือการใชงาน โปรแกรมพัฒนาตัวหุนยนต 

วดีิโอแนะนาํการทดลองใชงานตางๆ 

 สามารถเรียนรูได 2 ระดบั คือ การเรียนในระดับมาตราฐานทั่วไป (SpiderPi Standard Kit) จะ

ครอบคลุมการเรยีนรูเก่ียวกับปญญาประดิษฐที่จําเปน และในระดับสูงขึ้น (Standard & 

Advanced Kit) จะมีอปุกรณสําหรับเรยีนรูเพ่ิมเติมหลากหลาย    
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หุนยนตรถขับเคลื่อนสี่ลอ Robomaster S1 

5225890001998 

 
 

DJI RoboMaster S1 หุนยนตรถถังอัจฉริยะ ที่สามารถเขียนโปรแกรมเพ่ือสั่งงานได มาพรอมเทคโนโลยี AI 

และฟงกชันการทํางานมากมาย ซึ่งจะใหผูใชสนกุกับการใชงานและควบคุมตางๆ ดวยการใชตัวประมวลผล 

(CPU) คุณภาพสูง ทําใหตัวหุนยนตมีความอัจฉรยิะในดานตางๆ รวมท้ังการทํางานไดอยางรวดเร็ว เชน สงภาพ

ความละเอียดสูงดวยอตัราดีเลยภาพต่ํา พรอมทั้งสงสัญญาณไดอยางราบร่ืน ไมมีสะดุด ตัวหุนยนตมีท้ังหมด 4 

ลอ โดยจะมโีรลรอบลอ 12 โรล (Mecanum Wheel) ทําให DJI RoboMaster S1 สามารถเคล่ือนไหว ไดรอบ

ทิศทาง ไมเพียงเดินหนา ถอยหลงั เล้ียวซาย เล้ียวขวาเทานั้น แตเคล่ือนแบบแนวขวาง หรือดริฟตได  

 

ขอมูลจําเพาะ 

 มีช้ินสวนประกอบที่สามารถตั้งโปรแกรมไดถึง 46 ชิ้น   

 ใหมุมมองภาพแบบ FPV คมชัด และความละเอียดสูงระดับ HD พรอมความหนวงตํ่า   

 ระบบขับเคลื่อน 4 ลอ เคลื่อนท่ีไดรอบทิศทางดวย Mecanum Wheel   

 ชุดเกราะเซนเซอรอัจฉริยะรอบตัว 

 มปีน (Blaster) ใชไฟ LED เปนตัวนําวิถีการยิงกระสุนเจลและแสงอินฟราเรด 

 ใชเซนเซอร IMU (Inertial Measurement Unit) เพ่ือลดการสั่นสะเทือนที่เกิดจากการ 

เคลื่อนไหว ชวยใหการสงภาพราบร่ืนและมีการควบคุมที่แมนยํา 

 มีฟงกชันการสั่งงาน AI ใหเลือกเลนถึง 6 โมดูล   

 ชวยการฝกทักษะดานวิทยาศาสตร คณิตศาสตร ฟสิกส และวิศวกรรม 

 รองรับการเขียนโปรแกรมภาษา Scratch และ Python   

 ตัวหุนยนตมีโหมดการตอสูแขงขันมากมายใหเลือก   

 ควบคุมไดทั้งระบบ Windows, IOS และ Android 
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หุนยนต ROS Transbot robot  

5225890003275 

 
หุนยนต ROS Transbot เปนหุนยนตเพ่ือการศึกษาและเรียนรูเก่ียวกับปญญาประดษิฐ (AI) และพื้นฐานการ

เขียนโปรแกรมบนระบบปฏิบัติการ ROS (Robot Operating System) โดยระบบปฏบิัติการนี้ที่เหมาะท่ีกับ

การพัฒนาตัวหุนยนต และใชภาษาไพธอน (Python) ในเขียนโปรแกรมคําส่ังและพฒันาตัวหุนยนต  ในชดุ

หุนยนตมาพรอมอุปกรณประกอบการเรียนรูคุณภาพสูงหลายแบบเชน บอรด Jetson NANO 4GB , ลิดาร 

(Lidar), กลองความละเอียดสูงและกลองใหระยะความลึก เปนตน ตัวหุนยนตสามารถรับรู การควบคุมความ

เคล่ือนไหว, การควบคุมหุนยนตระยะไกล, การนําทางแผนที,่ การติดตาม, การหลบหลีกส่ิงกีดขวาง, การ

เคล่ือนที่อัตโนมัต ิท้ังนี้ในชุดของตัวหุนยนตจะมาพรอมเนื้อหาสําหรับเรียนรูรวมกับระบบปฏิบัติการ ROS ใน

รูปแบบวิดีโอการสอนมากมาย ซ่ึงชวยใหผูเริ่มตนเรียนรูและใชงานทั่วไป สามารถเรียนรูตัวหุนยนตอยางเปน

ขั้นตอนและงายยิ่งข้ึน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดประมวลผล Jetson NANO 4GB 

 ระบบปฏิบัติการสําหรับประมวลผล ROS (Robot Operating System)  

 ใชโปรแกรมภาษาไพธอน (Python) สําหรับการพัฒนาหุนยนต 

 ใชอุปกรณลิดาร (Lidar) สําหรับหลีกเล่ียงอุปสรรคและสิ่งกีดขวาง 

 สามารถใชเรียนรูการสรางแผนที่แบบ 3 มิติ สําหรับการเคลื่อนของตัวหุนยนตได 

 รองรับการควบคุมและการเชื่อมตอขามแพลตฟอรม 

 ตัวหุนยนตออกแบบใหควบคุมและขับเคลื่อนดวยสายพาน 

 มีอุปกรณเสริมการใชงานและเรียนรูเพ่ิมเติมหลากหลาย 

 สามารถควบคุมตัวหุนยนตไดทั้ง จอยสติกส, แอพพลิเคชั่นบนสมารทโฟนและคอมพวิเตอร   

 ตัวหุนยนตและชิ้นสวนตางๆ จะบรรจุในกระเปาจัดเก็บท่ีแขง็แรง ไมทาํใหเสียหาย 
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หุนยนต ROSMASTER X3 ROS 

5225890003282 

      
 
ชุดทดลองหุนยนต ROSMASTER X3 เปนหุนยนตเพื่อการศึกษาและเรียนรูทางดานปญญาประดิษฐ (AI) โดย

ใชระบบปฏบิัติการ ROS (Robot Operating System) ท่ีมีความสามารถในการควบคุมหุนยนต ตัวลอหุนยนต

แบบแมคคานัม (Mecanum Wheel) และรองรับบอรดความคุมการทํางานไดหลายรูปแบบเชน Jetson 

NANO/Xavier NX/TX2 NX และ Raspberry Pi 4B มีอุปกรณเซนเซอรตางๆ มาพรอมกับตัวหุนยนต เชน 

อุปกรณตรวจจับแบบ Lidar, กลองตรวจจับระยะความลึก, โมดูลการโตตอบดวยเสียงและโมดูลอื่นๆ ที่มี

ประสิทธภิาพสูง ตวัหุนยนตใชการเขยีนโปรแกรมดวยภาษาไพธอน (Python) ทาํให ROSMASTER X3 

สามารถรับรูการทําแผนที่และการนําทาง, การติดตามหรือหลีกเล่ียงวัตถุ, การตรวจจับทาทางอัตโนมัติและ

ลักษณะรางกายมนุษย รวมท้ังรองรับการควบคมุระยะไกล ดวยการนําทางผานแผนทีบ่นแอพพลิเคชั่น, การ

ควบคุมผานคอมพิวเตอรพีซีบนระบบปฏิบัติการ ROS และการควบคุมระยะขามแพลตฟอรมอื่นๆ  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 รองรับบอรดประมวลผล Jetson NANO/Xavier NX/TX2 NX และ Raspberry Pi 4B 

 ระบบปฏิบัติการสําหรับประมวลผล ROS (Robot Operating System)  

 ใชโปรแกรมภาษาไพธอน (Python) สําหรับการพัฒนาหุนยนต 

 ใชอุปกรณลิดาร (Lidar) สําหรับหลีกเล่ียงอุปสรรคและสิ่งกีดขวาง 

 สามารถใชเรียนรูการสรางแผนที่แบบ 3 มิติ สําหรับการเคลื่อนของตัวหุนยนตได 

 รองรับการควบคุมและการเชื่อมตอขามแพลตฟอรม 

 ตัวหุนยนตออกแบบใหควบคุมและขับเคลื่อนดวยลอแมคคานัม (Mecanum Wheel) 

  มบีอรดเสริมการใชงานเพ่ิมเติมหลากหลาย เชน โมดูลโตตอบการสนทนา โมดูลขยายการการ

เชื่อมตอใหบอรดควบคุมและโมดลูขยายการเชื่อมตอใหกับอุปกรณผานพอรต USB   

 สามารถควบคุมตัวหุนยนตไดทั้ง จอยสติกส, แอพพลิเคชั่นบนสมารทโฟนและคอมพวิเตอร   

 ตัวหุนยนตและชิ้นสวนตางๆ จะบรรจุในกลองจัดเก็บอยางดีและไมทําใหเสียหาย 
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หุนยนต ROSMASTER X3 PLUS  

5225890003299 

           
   

หุนยนต ROS MASTER X3 PLUS เปนหุนยนตที่สามารถเคล่ือนท่ีไดรอบทิศทาง เหมาะสําหรับเรียนรูทางดาน

ปญญาประดิษฐ (AI) ซ่ึงพฒันาขึ้นโดยใชระบบปฏิบัติการ ROS (Robot Operating System) ที่รองรับบอรด

ควบคุมไดถึง 6 แบบคือ Jetson NANO 4GB/Jetson Xavier NX/Jetson TX2 NX/Jetson Orin NX/Orin 

NANO และ Raspberry Pi 4B มาพรอมอุปกรณตอรวมตางๆ เชน อุปกรณตรวจจับลิดาร (Lidar), กลอง

ถายภาพที่มีระยะความลึก, แขนหุนยนต 6DOF, มอเตอรขับหุนยนตกําลังสูงรุน 520, จอแสดงผลความ

ละเอียดสูง (HD) ขนาด 7 นิ้ว ตัวหุนยนตสามารถรับรูและควบคุมในรูปแบบตางๆ เชน การทําแผนท่ีและการ

นําทางผานแอพพลิเคชั่น, การจดจําลักษณะและทาทางของมนุษย, การควบคุมและจําลองแขนกลดวย

โปรแกรม moveIt และการควบคุมแบบซงิโครนสัรวมกับหุนยนตมากกวา 1 ตัวผานโทรศัพทมอืถือ, การใช

จอยสติกส, การควบคุมผานคียบอรดคอมพิวเตอร ชุดหุนยนตมีส่ือวดีิโอการเรียนรูถึง 124 บทเรยีน และมีคํา

บรรยายภาษาอังกฤษและภาษาจีนในการเรยีนรูกับตัวหุนยนตไดฟร ี

 
ขอมูลจําเพาะ 

 รองรับบอรดประมวลผล Jetson NANO 4GB/Jetson Xavier NX/Jetson TX2 NX/Jetson Orin 

NX/Orin NANO and Raspberry Pi 4B   

 ระบบปฏิบัติการสําหรับประมวลผล ROS (Robot Operating System)  

 ใชโปรแกรมภาษาไพธอน (Python) สําหรับการพัฒนาหุนยนต 

 ใชอุปกรณลิดาร (Lidar) สําหรับหลีกเล่ียงอุปสรรคและสิ่งกีดขวาง 

 สามารถใชเรียนรูการสรางแผนที่แบบ 3 มิติ สําหรับการเคลื่อนของตัวหุนยนตได 

 ตัวหุนยนตจะมีแขนจับช้ินงานแบบเคล่ือนท่ีไดอิสระ 6 ตําแหนง (6DOF) 

 ใชแบตเตอร่ีความจุสูงขนาด 12.6V/9600mAh และเคล่ือนดวยลอแมคคานัม (Mecanum Wheel) 

 มีบอรดเสริมการใชงานเพิ่มเติมหลากหลาย เชน โมดูลโตตอบการสนทนา โมดูลขยายการการเชื่อมตอ

ใหบอรดควบคุมและโมดูลขยายการเชื่อมตอใหกับอุปกรณผานพอรต USB   

 สามารถควบคุมตัวหุนยนตไดทั้ง จอยสติกส, แอพพลิเคชั่นบนสมารทโฟนและคอมพวิเตอร   

 ตัวหุนยนตและชิ้นสวนตางๆ จะบรรจุในกระเปาอลมูิเนียมจัดเก็บที่แข็งแรง ไมทําใหเสียหาย 
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ROS ESP32 Micro Robot Car 

5225890003497 

 

    

 

หุนยนตรถเพ่ือการศึกษาระบบปฏิบัติการ ROS รูปแบบใหม ดวยการยายการประมวลผลที่ซับซอนไปยังเครื่อง

เสมือนพีซี ภายในตัวหุนยนตไมใชบอรดพัฒนาอยาง Jetson NANO หรอื Raspberry Pi โดยขอมูลการ

ประมวลผลจากพีซี จะถูกสงระยะไกลมายังโปรเซสเซอรรวม ESP32 ผานฟงกชัน WIFI  UDP ของ MicroROS 

เพ่ือการคํานวณและการตัดสินใจของตัวหุนยนต  ซึ่งตัวหุนยนตจะประกอบดวยมอเตอรขับเคล่ือนกระแสตรง

และตัวเขารหัสรุน 310, แบตเตอรี่ความจุสูงท่ีแรงดัน 7.4V, มีอุปกรณ TOF LIDAR ทํางานรวมกับ

ระบบปฏิบัติการ ROS2-Humble และใชการเขียนโปรแกรมดวยภาษา Python3 เพ่ือใชคําสั่งการหลบหลีก

อุปสรรค, การติดตามและการนําทาง, การทําแผนท่ี RVIZ สําหรับจําลอง, การควบคุมการซิงโครไนซหุนยนต

แบบหลายตัวและฟงกชันอ่ืนๆ เหมาะสําหรับการเรียนรูในระดับอาชีวศึกษาและมหาวิทยาลัย 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ไมตองใชบอรดพัฒนา Jetson NANO/Raspberry Pi ในตัวหุนยนตแบบเดิม แตใชเครื่องเสมือนเปน

ตัวควบคุมเพ่ือลดตนทุน 

 ใชบอรดควบคุม MicroROS ท่ีมี ESP32 ในตัว ใชฟงกชั่น WIFI UDP ของ MicroROS เพ่ือส่ือสาร

ระหวางตัวหุนยนตและเคร่ืองเสมือนของพีซี  

 ใชระบบปฏิบัติการ ROS2-Humble และการเขียนโปรแกรม Python3 และมีคูมือการใชงานและ

ตัวอยางโคดโปรแกรม 

 ใชอุปกรณลิดาร (Lidar) สําหรับการติดตาม การนาํทาง การทําแผนที่ การจําลอง RVIZ สามารถ

ควบคุมผานรโีมทคอนโทรลดวยแอพพลิเคชั่นและฟงกชันอ่ืนๆ  

 ตัวโครงสรางหุนยนตทําจากอลูมิเนยีมอัลลอยด  น้ําหนักเบา พรอมดวยมอเตอรกระแสตรงและตัว

เขารหัสรุน 310 พรอมรูปลักษณท่ีสวยงามและคุณภาพดี 
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ROS AI Vision Micro ROS-Pi  

5225890003503 

  

 

หุนยนตรถ MicroROS-Pi5 ROS2 พัฒนาโดยใชบอรด Raspberry Pi-5 รวมกับโปรเซสเซอร ESP32 และตวั

บอรดขยาย Micro ROS ใชมอเตอรขับเคล่ือนที่มีตัวเขารหัสรุน 310 จํานวน 4 ตัว แบตเตอรี่แบบชารจได

ขนาด 7.4V/2000mAh, ตัวกลองขนาด 2MP, กิมบอล 2DOF ตัวโครงสรางแบบอะลูมิเนียมอัลลอยด และ

เขียนโปรแกรมพัฒนาดวย Python3 ในการประมวลผลภาพดวย OpenCV  และอลักอริธึมการเรียนรู 

MediaPipe เพื่อใชงานฟงกชันตางๆ เชน การควบคุมการเคล่ือนไหวของหุนยนต, การโตตอบดวยภาพ AI, การ

นําทางดวยแผนที่ SLAM, การจําลอง RVIZ และการควบคุมแบบซงิโครไนซ  โดยแอพพลิเคชั่นบน

โทรศัพทมอืถอื ซึ่งตัวหุนยนตมาพรอมสื่อการสอนโดยละเอียด  ดวยเอกสารคูมือการใชงาน วิดีโอเก่ียวกับ

เทคนิคการเขียนโปรแกรมตางๆ เหมาะสําหรับเรียนรูในระดับอาชีวศึกษาและมหาวิทยาลัย  

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดประมวลผล Raspberry Pi5 มาพรอมแหลงจายไฟ 5.1V/5A เพ่ือใหกระแสไฟฟาเพียงพอ

สําหรับบอรด Raspberry Pi5 

 บอรด Raspberry Pi สามารถใชงานกับระบบปฏิบัติการ ROS2-HUMBLE และใชโปรแกรม 

Python3 ในการพัฒนา 

 มีบอรดขยายในตัวหุนยนต ESP32-Micro ROS, มอเตอรขับเคล่ือนกระแสตรงและตัวเขารหัสรุน 310, 

ลิดาร MS200, กลอง 2DOF PTZ, Cool Cooler Pi 50 และอุปกรณฮารดแวรอ่ืนๆ 

 ตัวหุนยนตสามารถจดจําทาทาง, การติดตามสีม การนําทางดวยแผนที่ LIDAR, การวางแผนเสนทาง 

การตรวจจับสิ่งกีดขวางและการหลับหลีกส่ิงกีดขวาง  

 ตัวโครงสรางหุนยนตทําจากอลูมิเนยีมอัลลอยดและการออกแบบที่เปนเอกลักษณ สวยงาม และ

ทนทาน  
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RDK X3 ROS2 Robor Car  

5225890003510 

 

                

 

หุนยนตรถใชบอรดพัฒนา RDK X3 และติดต้ังระบบปฏิบัติการ ROS2 ซ่ึงทําใหควบคุมการทํางานดวยระบบ AI 

มีฟงกชันและความคลองตัวสูง  ตัวหุนยนตไดรับการออกแบบดวยลอเมคานัม (Mecanum Wheel) จึง

สามารถเคล่ือนที่ไดอยางอิสระในสภาพแวดลอมตางๆ และใชกลองถายภาพแบบเชิงลึกและ LIDAR ชวยให

สามารถระบุและติดตามเปาหมายไดอยางแมนยํา มีฟงกชันการนําทางอัจฉริยะในการหลบหลีกส่ิงกีดขวาง  

ดวยการเขียนโปรแกรม Python และ  Jupyter Lab ดวยอัลกอริธึมการเรียนรูเชิงลึก ชวยใหสามารถระบุ 

จําแนก และวิเคราะหภาพโดยรอบแบบเวลาจริงเพ่ือการตัดสินใจ รวมท้ังการโตตอบที่ชาญฉลาด 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดพัฒนา RDK-X3 ชวยใหการประมวลผลไดอยางเหมาะสม สําหรับการจัดการขอมูลและการ

ประมวลผลท่ีซับซอน ดวยการเขียนโปรแกรมภาษา Python บนระบบปฏิบติัการ ROS2 ผูใชสามารถ

พัฒนาโปรแกรมคาํส่ังตางๆ  ไดตามตองการ 

 ใชอปุกรณและเทคโนโลยีที่หลากหลาย เชน ลอหุนยนตแบบเมคานัม, กลองจับความลึก, TOF LIDAR 

ซ่ึงสามารถใชในการสรางแผนที,่ การหลบหลีกส่ิงกีดขวาง, การควบคุมดวยทาทาง, การตรวจสอบเสน

นําทางดวยภาพและฟงกชั่นอ่ืนๆ 

 รองรับการควบคุมระยะไกลไดหลายรูแบบ เชน ผูใชสามารถควบคุมรถผานแอพโทรศัพทบน

โทรศัพทมอืถือ, การใชจอยสติกส PS2, แปนพิมพคอมพวิเตอร ดวยระบบปฏิบัติการ ROS และ

แอพพลเิคชั่นนําทาง  การทําแผนที่เพ่ือใหผูใชสามารถนําทางตามแผนท่ีไดตลอดเวลา  

 โครงสรางตัวหุนยนตแข็งแรง ทําจากอลูมิเนียมอัลลอยดพนทรายสีขาว และภายในใชโครงสรางแบบ

ซอนกัน สายเชื่อมตอทั้งหมดถูกจัดเก็บใหเรียบรอยและใหตัวหุนยนตดูสวยงาม 
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Raspi AI Vision Robot car  

5225890003527 

 

     
 

 

หุนยนตรถ Raspbot ออกแบบมาสําหรับผูเร่ิมตนเรียนรูทางดาน AI ดวยราคาที่ไมสูงมากนัก เหมาะสําหรบั

บอรดพฒันา Raspberry Pi 5 พรอมดวยบอรดขยายมัลติฟงกชั่นบนตัวโครงสรางหุนยนต  มีมอเตอรขับเคล่ือน

ทั้งส่ีตัวและกลองที่ความละเอียดสูงอีกหนึ่งตัว เซนเซอรอินฟราเรดสี่ชอง รวมทั้งโมดูลอัลตราโซนิกสและอ่ืนๆ 

สามารถควบคุมระยะไกลสําหรับการเรียนรู AI ตัวหุนยนตยังสามารถหลบหลีกสิ่งกีดขวางดวยโมดูลอัลตราโซ

นิกสและเซนเซอรอินฟราเรด รวมทั้งการควบคมุดวยชุดฟงกชันการมองเห็นแบบ AI โดยใช Open Source CV 

กับการเขียนโปรแกรม Python3 ผูใชสามารถควบคุมหุนยนตรถดวยแอพพลิเคชั่น, รีโมทอินฟราเรด, เว็บเพจ, 

โปรแกรม Jupter Lab และการมองเห็นแบบ FPV  

 

ขอมูลจําเพาะ 

 หุนยนตรถ Raspbot มีโครงสรางที่เรียบงาย ประกอบข้ึนไดงายและสามารถใชงานไดอยางรวดเร็ว 

 มีอุปกรณตางๆ ใหใชงาน เชน เซนเซอรอัลตราโซนิกส, เซนเซอรอินฟราเรด, ออด, LED และ IIC, 

พอรตอนุกรม เปนตน 

 สามารถสรางเกมสภาพดวย AI, การจดจําปายทะเบียน, การติดตามมือถือ, การจดจําภาพ, ระบบ

อัตโนมัติ ฯลฯ  

 มาพรอมแอพพลิเคชั่นใหมและรีโมทควบคมุอินฟราเรด มตีัวอยางโปรแกรมควบคุมใหทดลองมากมาย 

 ตัวหุนยนตรถ Raspbot ราคาประหยัดเหมาะสาํหรับผูเร่ิมตนเรียนรูทางดาน AI  
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หุนยนตแมงมุม Muto ROS AI Spider Pi 

5225890003534 

 

       
 

หุนยนตแมงมุม Muto RS คือหุนยนต hexapod ท่ีพัฒนาและออกแบบโดยใชระบบปฏิบัติการ ROS2 และ

สามารถใชรวมกับบอรดควบคุม Jetson NANO และ Raspberry Pi ตัวหุนยนตโดยรวมทําจากอลูมิเนยีมอัล

ลอยด และขับเคล่ือนดวยเซอรโวมอเตอรแบบบัสอนุกรมจาํนวน 18 ตัว มีกลองวัดความลึก, โมดูลลิดาร และ

โมดูลเสียง สามารถเขียนโปรแกรมพัฒนาดวยภาษา Python3 และอัลกอรธิึมท่ีใหความแมนยาํสูง ซ่ึงตัว Muto 

RS สามารถใชการโตตอบดวยภาพ AI, การนําทางดวยแผนที่ 3 มิติ, การโตตอบดวยเสียง, การเรียนรูเชิงลึก, 

การจําลอง RVIZ ไดอยางงายดายและเทคโนโลยีการส่ือสารแบบหลายตัว  ผูใชสามารถควบคุมผาน

แอพพลิเคช่ันหรือเวบ็เพจ และยังเปนแพลตฟอรมสําหรับนักพัฒนาบนระบบปฏิบัติการ ROS อีกดวย 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวหุนยนตใชเซอรโวมอเตอรบัสจํานวน 18 ตัว มีกลองถายภาพความลึก, LIDAR, โมดูลการโตตอบ

ดวยเสียง, แบตเตอรี่ความจุสงูและอุปกรณเสริมอื่นๆ ใหตัวหุนยนต Muto RS มีเสถียรภาพที่ดี  

 สามารถใชบอรดประมวลผล Raspberry Pi และ Jetson NANO ดวยการเขียนโปรแกรม Python3 

บนระบบปฏิบัติการ ROS2 และอัลกอริธึมควบคุมการเคล่ือนไหวของหุนยนตไดอยางแมนยํา (inverse 

kinematics algorithm) 

 สามารถเรียนรูอุปกรณและฟงกชนัตางๆ ไดหลากหลาย เชน การนําทางดวยการทําแผนที่ 3 มิติ, การ

โตตอบดวยเสียง, การควบคุมแบบซิงโครนสั, การเรียนรูเชงิลึก, การจดจําภาพ, การติดตาม LIDAR 

และการหลีกเล่ียงอุปสรรคในสถานท่ีตางๆ 

 ตัวหุนยนตมาพรอมแอพพลิเคชั่นควบคุมระยะไกลอเนกประสงค การควบคุมไรสายดวยจอยสติกส 

การทําแผนที่นําทาง  โดยตัวหุนยนตสามารถควบคุมไดทุกที ่

 หุนยนต Muto RS รองรับการจําลอง RVIZ ชวยใหผูทดลองสามารถควบคุมหุนยนตและตรวจสอบ

อัลกอรธิึมแบบเสมือนจริงได 
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หุนยนตขบัเคลื่อนสี่ลอ Smart ROS Robot AI Vision Car  

5225890003541 

 

              
 

 

หุนยนตอัจฉรยิะ Smart ROS Robot AI Vision Car ออกแบบมาสําหรับนักเรียน นกัศึกษาและผูที่ชื่นชอบ

พัฒนาบอรดประมวลผล Raspberry Pi ในการสรางหุนยนต  ซ่ึงหุนยนต Smart ROS นี้จะใชบอรด 

Raspberry Pi 4B เปนตัวควบคุมหลักและกลองความละเอียดสูง (HD) และใชการสื่อสารผานเครือขาย 5G 

WIFI ทําใหสามารถสงสัญญาณวดีิโอแบบเวลาจริง  ควบคูไปกับโมดูล Bluetooth 4.0 เราจึงสามารถควบคุม

หุนยนตดวยแอพพลิเคชั่นผานโทรศัพทมือถอื บนระบบปฏิบัติการ Android/iOS สามารถใชฟงกชั่น AI ในการ

การควบคุมตัวหุนยนตลักษณะตางๆ นอกจากนี้บอรดควบคมุ Raspberry Pi ยังสามารถตอเมาสและคียบอรด 

เพ่ือเรียนรูและสรางไมโครคอมพิวเตอร รวมถึงโมดูลเซนเซอรและโมดูลการสื่อสารตางๆ เพ่ิมขึ้น  

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ชุดหุนยนตประกอบไดงายและมีโครงเปนอะลูมิเนียมอัลลอยด  ใชมอเตอรขับเคล่ือนกระแสตรงและ 

แทนยึดมอเตอรแบบโลหะรวมท้ังใชแบตเตอรี่คุณภาพสูง 

 มีบอรดขยายอเนกประสงค BST-4WD สําหรับเชื่อมตอกับเซนเซอรและโมดูลการส่ือสารตางๆ และ

สามารถใชกับบอรดควบคุมหลายแบบ เชน Arduino UNO, STM32 และ Raspberry Pi 

 รองรับฟงกชั่นการใชงานหลายรูปแบบ เชน การคนหาแสงอัจฉริยะ, การติดตาม, การหลีกเล่ียงส่ิงกีด

ขวางดวยโมดูลเซนเซอรอัลตราโซนิกส เปนตน  

 รองรับการใชงานฟงกชัน่ AI รูปแบบตางๆ เชน การตรวจจับใบหนา, การติดตามสี, การจดจําวตัถุ/

การสแกน QR Code เปนตน 

 สามารถเขียนโปรแกรมดวยภาษา C และโปรแกรมภาษา Python 

 ตัวหุนยนตสามารถควบคุมดวยรีโมทคอนโทรลผานแอพพลิเคชั่นโดยโทรศัพทมือถือ Android/iOS 

และบอรดควบคุม Raspberry Pi มาพรอมกับ 5G WIFI สําหรับการสงสัญญาณวิดีโอ HD แบบเวลา

จริง 
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ROSMASTER R2L ROS Robot  

5225890003558 

 

      
 

 

ROSMASTER R2L ROS Robot เปนหุนยนตทีอ่อกแบบมาเพ่ือการขับเคล่ือนโดยอัตโนมัติ รองรับบอรด

ควบคุม Jetson NANO ตวัหุนยนตใชการบงัคับเลี้ยวแบบ Ackerman steering และพัฒนาบน

ระบบปฏิบัติการ ROS และ Ubuntu ใชกลองความละเอียดสูง 2MP ผสมผสานอลักอริทึมการจดจําภาพเพื่อ

ฝกโมเดลของระบบอัตโนมัติ, การจดจาํวัตถุ, การติดตามปายและฟงกชันอ่ืนๆ ตวัหุนยนตรองรับการควบคุม

ดวยแอพพลิเคชั่นบนโทรศัพมือถือ  ในชดุมาพรอมคูมือการใชงานและวิดีโอแนะนําในแตละบทเรียน ชวยให

ผูเรียนสามารถทดลองควบคุมหุนยนตอตัโนมัติดวยระบบปฏิบัติการ ROS ไดงาย 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 เปนหุนยนตที่ออกแบบมาใหเคล่ือนที่อัตโนมัติ (Autopilot) และติดตามแผนที่ไดอยางมคีณุภาพ 

 เหมาะสําหรับการเรียนรูเกี่ยวกับปญญาประดิษฐ (AI : Artificial Intelligence) 

 ใชระบบปฏิบัติการ ROS และการเขียนโปรแกรมดวยภาษา Python รองรับบอรดควบคุม Jetson 

NANO 

 ใชมอเตอรกระแสตรงความเร็วสูงรุน 520 ตัว มีขายึดโลหะและโครงสรางเปนอะลูมิเนียมอัลลอยที่

แข็งแรงทนทาน 

 สามารถควบคุมผานแอพพลิเคชั่นบนระบบปฏิบัติการ iOS/Android 

 ส่ือการเรียนรูประกอบดวยวิดีโอรวม 80 ไฟล คูมือการใชงานและตัวอยางโปรแกรมสําหรับการทดลอง

ใชงานตางๆ  

 เหมาะสําหรับผูเรียนในระดับอาชีวศึกษาและมหาวิทยาลัย 
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Jetbot AI Vision Robot Car   

5225890003565 

 

      
 

 

Jetbot AI Vision Robot Car คือหุนยนตปญญาประดิษฐท่ีใชบอรดประมวลผล NVIDIA JETSON NANO 

และใชระบบปฏิบติัการ ROS (ระบบปฏิบัติสาํหรับพัฒนาหุนยนต), ใชไลบาร่ีในการประมวลผลภาพ OpenCV, 

และเขยีนโปรแกรมพัฒนาดวย Python3 รวมท้ังการเขียนโปรแกรมออนไลนดวย JupyterLab เพ่ือใชงาน

ฟงกชั่นการเรียนรูตางๆ เชน ระบบอัตโนมัติ การจดจําสี และการจดจําใบหนา นอกจากน้ีรองรับการควบคุม

ผานแอพพลิเคชั่นบนโทรศัพทมอืถือหรือคอมพิวเตอร  ในสวนของส่ือการเรียนรูตัวหุนยนตจะมีทั้งคูมือการใช

งาน วิดีโอแนะนําการเรียนรูและตัวอยางโคดโปรแกรม ชวยใหผูเรียนเริม่ตนเรียนรูระบบปฏิบติัการ ROS และ 

AI ไดงายย่ิงขึ้น 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชระบบปฏิบัติการ ROS สําหรบัหุนยนตและการเขียนโปรแกรมดวยภาษา Python3 

 สามารถตออุปกรณตางๆ บนบอรดขยายเฉพาะกับบอรด Jetson NANO เชน การด TF, อะแดปเตอร 

USB3.0, โมดูลเครือขายท่ีความเร็ว 1300Mbps และแบตเตอรี่สําหรับตัวหุนยนตแบบ 18650  

 สามารถใชในการเรียนรูและทดลองฟงกชั่น AI ไดมากมาย เชน ระบบอัตโนมัติ, การจดจําส,ี การ

ตรวจจับใบหนา เปนตน 

 การเช่ือมตอสําหรับควบคุมขามแพลตฟอรมดวยแอพพลิเคชั่นบนโทรศัพทมือถือ, จอยสติกสและ

อุปกรณเสริมตางๆ  

 โครงสรางตัวหุนยนตไมซับซอนประกอบเองข้ึนไดงาย 

 สามารถใชเปนสื่อการเรยีนรูไดมากมายทั้งในสวนของการเขียนโปรแกรมควบคุมและอุปกรณใชงาน

ตางๆ 

 

 

 

 



 

   

           1858/87-90ถนนเทพรัตนแขวงบางนาใต เขตบางนากรุงเทพมหานคร10260 โทร.0 2826 8000โทรสาร 0 2826 8999 

- 20 -

ROS Python Transbot Robot  

5225890003572 

 

            
 

 

ROS Python Transbot Robot เปนรถหุนยนตอัจฉริยะทางดาน AI แบบอเนกประสงคที่ใชบอรดควบคุม 

JETSON NANO 4GB (A02/B01/SUB)  ซึ่งตอบสนองตอการประมวลผลภาพดวย Al ที่หลากหลายไดอยาง

รวดเร็ว ตัวหุนยนตทําจากอลูมิเนียมอัลลอยสีเขียว ดวยโครงสรางที่เปนเอกลักษณ พรอมดวยกลองความ

ละเอียดสูง (HD) ขนาด 8 ลานพิกเซล ตัวบอรดควบคุมสามารถแบบประมวลผลไดบนเวลาจริง ชวยใหตัว

หุนยนตหลบหลีกสิ่งกัดขวางไดอยางอัตโนมัติ รวมถึงการติดตามวัตถุ การจดจํา/การจําแนกสี เปนตน ตัวกลอง

จะมกีารควบคุมใหแสงสวางในสภาพแวดลอมที่มืด นอกจากนีตั้วหุนยนตใชการควบคุมผานแอพพลิเคช่ันบน

โทรศัพทมอืถอืได และมาพรอมส่ือการเรียนรูตัวหุนยนตคือ คูมอืการใชงานบทเรียนตางๆ  ไฟลวดิโีอแนะนํา

การใชงานและตัวอยางโปรแกรมการทดลองชวยใหผูเรียนเขาใจไดงาย 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวหุนยนตใชบอรดควบคุม JETSON NANO 4GB (A02/B01/SUB) ที่ใชในการเรียนรูเทคโนโลยี AI 

ไดอยางหลากหลาย 

 โครงสรางหุนยนตเปนเอกลักษณและสามารถประกอบข้ึนเองไดงาย 

 มีจุดเคลื่อนที่อิสระในการถายภาพ 3 จุด (3DOF) ดวยกลองความละเอยีดสูงและการสงสัญญาณวดิโีอ

แบบบนเวลาจริง 

 สามารถเรียนรูฟงกชันตางๆ ไดหลายรูปแบบ เชน การเคล่ือนท่ีอัตโนมัติ (Autopilot), การติดตาม

วตัถุ, การจดจําใบหนา, การจําแนกสี, การตรวจจับขอบโตะ และการหลบหลีกอัตโนมัติ 

 มีแถบไฟแอลอีดี (RGB LED) ความสวางสูง ใหตัวหุนยนตมีสีสันตสวยงาม 
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ROS AI Vision Robot Dogzilla  

5225890003589 

 

       
 

 

หุนยนต ROS AI Vision Robot Dogzilla  เปนหุนยนตคลายสุนัข AI สามารถมองเห็นไดอิสระ 12 องศา 

ประกอบดวยเซอรโวมอเตอร 6 ตัวและขายึดโลหะ โครงสรางแบบอะลูมิเนียมอัลลอยด สามารถเคลื่อนไหวได

รอบทิศทางและมเีซนเซอรการเคล่ือนไหว (IMU : Inertial Measurement Unit) ตัวหุนยนตสามารถ

ตอบสนองแบบเวลาจริงเก่ียวกับทาทางของตัวเอง  ทําใหสามารถเคล่ือนไหวไดหลากหลาย  โดยใชบอรด

ควบคุมหลักคือ Raspberry Pi มีอุปกรณอื่นๆ เพ่ิมเติม เชน โมดูลลิดารและโมดูลเสียง  ในสวนของการเขียน

โปรแกรมจะใชภาษา Python บนระบบปฏิบัติการ ROS2 ทาํใหสามารถใชงานฟงกชั่นตางๆ มากมาย เชน การ

จดจําภาพ AI, การนําทางดวยแผนที่ Lidar และการควบคุมดวยเสียง 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวหุนยนตสามารถเดินและหมุนตวัไดเสมือนสุนัขจริง 

 มาพรอมกับเซอรโวมอเตอรความแมนยําสูง 6 ตัว โครงสรางแบบอะลูมิเนียมอัลลอยด ตัวกลองจบั

ภาพมมุกวาง มีโมดูล Lidar และโมดูลเสียง 

 ใชระบบปฏิบัติการ ROS2 เพ่ือรองรับการเขียนโปรแกรมดวยภาษา Python และการจําลอง RVIZ 

โดยใชบอรดควบคุม Raspberry Pi  

 สามารถควบคุมระยะไกลหลายวิธีเชน แอพพลิเคชั่น, เว็บเพจ, แปนพิมพคอมพิวเตอรและการนาํทาง

รวมกับการสรางแผนท่ี  

 ใชโมดูล Lidar (S1/S2) ไดงายดวยระบบปฏิบัติการ ROS2 และ OpenCV พรอมฟงกชันตางๆ เชน 

การจดจําฉลาก, การตรวจจบัใบหนาและการคนหาดวยภาพ 

 ในสวนโมดูล Lidar S2 จะมาพรอมกับโมดูลเสียงอัจฉรยิะ สามารถใชงานฟงกชั่นตางๆ ไดเพ่ิมข้ึน เชน 

การทําแผนที่การนาํทาง  การหลบหลีกสิ่งกีดขวางและการควบคุมดวยเสียง 
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หุนยนตตอนรบัอจัฉริยะ  

 

              
 

 

หุนยนตตอนรับอัจฉริยะ มาพรอมระบบสแกนอุณหภูมิกอนเขาประตู และฟงกชั่นอ่ืนอีกมากมาย ทําหนาที่เปน

หุนยนตตอนรับลูกคา พนักงาน สามารถสแกนใบหนา จดัเก็บขอมลูตอกบัตรเขา-ออก หรือจองคิวสินคา ทั้งใน

รานอาหาร โรงแรม ออฟฟต สํานักงาน โรงเรียน สถานศึกษา โรงพยาบาล เปนตน หุนยนตตอนรับอัจฉริยะยัง

สามารถเปนหุนยนตโฆษณา โดยต้ังคาโฆษณาประชาสัมพันธสินคาและบริการไดพรอมกันถึงสองจอ สามารถ

ควบคุมปรับเปลี่ยนแกไขโฆษณาไดงายๆ เพียงปลายนิ้วผานระบบ Cloud ทั้งยังสามารถจัดทําฟงกชั่นเฉพาะตัว

ใหเหมาะสมกับธรุกิจของคุณ คุมคากวาการทํางานดวยมนษุย กินไฟนอย ทนทานแข็งแรง ใชงานไดตลอด 24 

ชั่วโมง 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ขนาดตัวเคร่ือง ยาว 592 X กวาง 440 X สูง 1475 มม. 

 น้ําหนกั 46 กิโลกรัม 

 จอแสดงผล แบบสัมผัส 15.6 นิ้ว, 1080p 

 หนาจอโฆษณา 27 นิ้ว, 1080p ความคมชดัสูง 

 การใชหลังงาน  ใชกําลังไฟฟาขนาด 110-240 โวลต 

 การเช่ือมตออินเตอรเน็ต  ไวไฟ, สายแลน, ซิมการด 

 กลอง ความละเอียดสูง 4 เมกะพิกเซล 
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DOBOT Magician Lite 

5225890001950 

      
 

 
 
DOBOT Magician Lite ชุดแขนกลหุนยนตอจัฉริยะ เปนชุดการเรียนรูอเนกประสงคขนาดเล็ก มีน้ําหนักเบา 

และเปนหนึ่งในผลติภัณฑของ DOBOT เหมาะสําหรับการเรียนรูระดบัประถมศึกษาและมัธยมศึกษาหรือระดับ

อาชีวศึกษา ตัวแขนกลหุนยนตอัจฉริยะ DOBOT Magician Lite ชวยใหผูเรียนสนุกสนาน เพลิดเพลินกับ

วธิีการเขียนโปรแกรมคําสั่ง รวมกับการทาํงานฮารดแวร และสามารถเช่ือมตอการใชงานภายนอกได

หลากหลาย ชวยใหผูเรียนมคีวามคิดสรางสรรค สามารถเรียนรูวธิกีารทํางานของปญญาประดิษฐ (AI) และ

กลไก ผานการเรียนรู การใชงานและสรางโครงงานตางๆ ของชุดแขนกลหุนยนต DOBOT Magician Lite    

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับการเรียนการสอนปญญาประดิษฐ (AI) และการเรียนรูแบบสตรีม STEAM 

 ขนาดกะทัดรัดและนํ้าหนักเพียง 2.4 กิโลกรัม  

 มีความแมนในการเคล่ือนที่ยําสูง 0.2 มิลลิเมตร 

 ตัวแขนสามารถรับน้ําหนักส่ิงของได 0.25 กิโลกรัม 

 สามารถหมุนรอบตัววงรอบกวาง 340 มิลลิเมตร 

 มีกลองควบคุมอัจฉริยะเพื่อเชื่อมตอภายนอก (Magic Box) 

 มีอุปกรณเสริมการเรียนรูหลายรูปแบบ เชน กริปเปอรจับแบบชิ้นงาน, หัวดูดสูญญากาศ, ตัวจับ

ปากกาจับ  

 สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมแบบสแครช (DOBOT Scratch) 

 มีส่ือการเรียนรูและตัวอยางการทดลองควบคูกับชุดแขนกลหุนยนตอยางเปนข้ันตอน 
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ชุดสื่อการเรียนรูแขนกลอัจฉริยะ (DOBOT Basic Model) 

5225890002049 

     
ชุดสื่อการเรียนรูแขนกลอัจฉริยะ (DOBOT Basic Model) เปนแขนกลแบบขับเคล่ือนได 4 แกน มีความ

แมนยําสูง สามารถในการหยิบ, เขียน, วาดภาพ, แกะสลักดวยเลเซอร, พิมพ 3D และอื่นๆ ตามท่ีตองการ

ประยุกตใชงาน ผูใชสามารถควบคุมการทํางานไดทั้งแบบงายหรือการควบคุมท่ีซับซอน สามารถใชในการ

เรียนรูทางดานปญญาประดิษฐ (AI) ชวยใหผูเรียนมคีวามเพลดิเพลินในการควบคุมและการโปรแกรมการ

ทํางานในรูปแบบตางๆ สําหรับในสวนของการเขยีนโปรแกรมจะมีทั้งแบบคําสั่งลากและวาง DobotBlock ชวย

ใหเขียนโคดไดงาย และโปรแกรม DobotStudio ที่สามารถใชฟงกชัน่การทาํงานไดหลากหลายและการเขียน

โปรแกรมควบคุมใหกับตัวแขนกลทํางานซับซอนยิ่งข้ึน 

 

ขอมูลจําเพาะ   

 ตัวแขนกลใชการขับเคล่ือน 4 แกน ใชงานไดหลาบรูปแบบ เชน การหยิบช้ินงาน, การเขียนขอความ, 

วาดภาพ, แกะสลักดวยเลเซอรและพิมพชิ้นงาน 3 มิติ  

 สามารถใชในการเรียนรูทางดานปญญาประดิษฐ (AI) ได 

 โปรแกรมควบคุมแขนกลได 2 แบบคือ DobotBlock และ DobotStudio  

 รองรับการพัฒนาดวยแพลตฟอรมการควบคุม Arduino และการเขียนโปรแกรม Mixly  

 ความแมนยาํการเคล่ือนที่ 0.2 มิลลิเมตร 

 ระยะการเคล่ือนท่ีสูงสุด 320 มิลลิเมตร 

 น้ําหนกัตัวแขนกล 3.4 กิโลกรัม 

 ตัวแขนกลรับนํ้าหนักชิ้นงานได 500 กรัม 

 สามารถเชื่อมตอพอรต USB เพ่ือโปรแกรมและควบคุมการทํางาน 

 มีพอรตเชื่อมตออินพุตและเอาตพุต จํานวน 10 ชอง (สามารถกําหนดเปนขาอะนาลอกหรือสัญญาณ 

PWM ได) 

 ในชุดแขนกลมอีุปกรณใชงานตางๆ เชน หัวจับชิ้นงานสุญญากาศ, มือจับชิ้นงาน, หัวจับปากกาและชุด

หวัพิมพสามมิติ เปนตน  

 ใชงานรวมกับอุปกรณเสริมการเรียนรูหลายรปูแบบ เชน สายพานลําเลียงชิ้นงาน, กลองตรวจจับภาพ, 

รางเล่ือนสําหรับตัวแขนกลและชดุการเรียนรูการเคล่ือนที่ตําแหนงแกนตางๆ   
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ชุดสื่อเรยีนรูแขนกลอัจฉริยะ Educational Model    

5225890002056 

  
 

ชุดทดลองแขนกล Dobot Magician Educational Model เปนชุดชุดลองแขนกลอีกรุนหนึ่งในกลุม Dobot 

Magician ที่ใชการเคล่ือนที่แบบ 4 แกน ใชในการเรียนรูทางดานปญญาประดิษฐ (AI) ได โครงสรางของตัว

แขนกลมีความแขง็แรงชวยใหการเคล่ือนที่ไดแมนยาํ ดวยเฟรมอะลูมิเนยีมคุณภาพสูงใหมีเสถียรภาพ การ

ขบัเคล่ือนในแตละแกนจะใชสเต็ปมอเตอรที่สามารถควบคุมไดถูกตอง ชวยใหการวางตําแหนงชิ้นงานไดอยาง

แมนยําและกลไกลของโครงสรางสําหรับการเคล่ือนที่ เขาใจการทํางานไดงายรวมถึงลักษณะการเคล่ือนไหว

ของตัวแขนกลเปนไปอยางน่ิมนวล 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวแขนกลใชการขับเคล่ือน 4 แกน ใชงานไดหลาบรูปแบบ เชน การหยิบช้ินงาน, การเขียนขอความ, 

วาดภาพ, แกะสลักดวยเลเซอรและพิมพชิ้นงาน 3 มิติ  

 สามารถใชในการเรียนรูทางดานปญญาประดิษฐ (AI) ได 

 โปรแกรมควบคุมแขนกลได 2 แบบคือ DobotBlock และ DobotStudio  

 รองรับการพัฒนาดวยแพลตฟอรมการควบคุม Arduino และการเขียนโปรแกรม Mixly  

 ความแมนยาํการเคล่ือนที่ 0.2 มิลลิเมตร และระยะการเคล่ือนที่สงูสุด 320 มิลลิเมตร 

 ตัวแขนกลรับนํ้าหนักชิ้นงานได 500 กรัม 

 สามารถควบคุมได 7 รูปแบบ คือ PC, Mobile APP, Voice, Leap Motion, Gesture, Vision และ

Mind Control EEG 

 สามารถเชื่อมตอพอรต USB/WIFI/Bluetooth เพ่ือโปรแกรมและควบคุมการทํางาน 

 มีพอรตเชื่อมตออินพุตและเอาตพุต จํานวน 10 ชอง (สามารถกําหนดเปนขาอะนาลอกหรือสัญญาณ 

PWM ได) 

 ในชุดแขนกลมอีุปกรณใชงานตางๆ เชน หัวจับชิ้นงานสุญญากาศ, มือจับชิ้นงาน, หัวจับปากกาและชุด

หวัพิมพสามมิติ เปนตน  

 ใชงานรวมกับอุปกรณเสริมการเรียนรูหลายรปูแบบ เชน หวัจับชิ้นงานสญุญากาศ, มือจับชิ้นงาน, หัว

จับปากกา, ชุดหัวพิมพสามมิติ, โมดูลเชื่อมตอบลูทูธ, ชุดหัวตัดเลเซอร, โมดูลเชื่อมตอไวไฟและตัว

ควบคุมจอยสต๊ิก  
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ชุดสื่อการเรียนรูแขนกลอัจฉริยะ (DOBOT MG400)  

5225890002650 

 

  
 

ชุดสื่อการเรียนรูแขนกลอัจฉริยะ (DOBOT MG400) เปนแขนกลท่ีสามารถใชงานอุตสาหกรรมไดเปนอยางดี 

ลักษณะตัวแขนกลต้ังโตะนํ้าหนักเบา ตัวฐานลางมีขนาดประมาณกระดาษ A4 ไดรับการออกแบบใหใชงานงาย 

มีความยืดหยุนสําหรับการใชงานตางๆ ตัวแขนกลมีความปลอดภัยและสามารถทํางานรวมกับระบบอัตโนมติั

อ่ืนๆ รวมถึงสามารถทาํงานในกระบวนการผลิตที่มีปริมาณสูงได รองรับน้ําหนักชิ้นงานสูงสุดไดถึง 750 กรัม 

ระยะยื่นของตัวแขนสูงสุด 440 มิลลิเมตร มรีะบบควบคุมแขนกลดวยมือและการตรวจจับการชน เหมาะ

สําหรับการใชงานในอุตสาหกรรมน้ําหนักเบาและตองการนําไปใชงานเฉพาะงานหรือการเปลี่ยนแปลงระบบที่

รวดเร็ว 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวแขนกลใชการขับเคล่ือน 4 แกน น้ําหนักเบาตัวฐานลางมขีนาดประมาณกระดาษ A4 

 แขนกลที่สามารถใชในงานอุตสาหกรรมและใหสมรรถนะสูง  

 โปรแกรมควบคุมแขนกลไดทั้งแบบบล็อก (DobotBlock) และการเขียนโปรแกรมแบบตัวอักษร (Text 

mode)      

 ตัวแขนกลรับน้ําหนักได 500 กรมั (สูงสุด 750 กรมั) 

 ระยะการเคล่ือนท่ีสูงสุด 440 มิลลิเมตร 

 ความแมนยาํการเคล่ือนที่ ±0.05 มิลลิเมตร    

 น้ําหนกัตัวแขนกล 8 กิโลกรัม    

 รูปแบบการส่ือสาร TCP/IP, Modbus TCP Installation Counter 

 แหลงจายไฟเล้ียง 100~240VAC,50/60Hz 

 แรงดันและกําลังไฟฟาใชงานตัวแขนกลท่ี 48 โวลต/240 วัตต 

 ขนาดฐานลาง 190×190 มิลลิเมตร 

 สามารถนําไปประยุกตใชงานในอตุสาหกรรมตางๆ เชน กลุมของการแปรรูปโลหะ, กลุมอิเล็กทรอนิกส

, อาหารและเคร่ืองด่ืม, ยานรถยนต, ดูแลสุขภาพและอุตสาหกรรมการผลิตสารกึ่งตัวนํา    
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ชุดทดลองแขนกล JetMax Hiwonder 

5225890002483 

 

 
 

ชุดทดลองแขนกล JetMax เปนผลติภัณฑใหมจากบริษัท Shenzhen Hiwonder Technology Co., Ltd. ใน

แบรนดสนิคา Hiwonder ท่ีมาพรอมกับการเรียนรูโครงสรางตัวแขนกลในรูปแบบ (Articulated robot), การ

เรียนรูในเร่ืองของปญญาประดิษฐ (Artificial Intelligence: AI), การเคลื่อนท่ีของวัตถุ (Kinematics) โดยใช

บอรดประมวลผลการทํางานที่ชื่อ NVIDIA Jetson Nano ซ่ึงไดรับความนิยมมากข้ึนในกลุมนักทดลอง นัก

ประดิษฐ นักศึกษาและผูสนใจทั่วไป นอกจากนีชุ้ดทดลองแขนกล JetMax เปนผลิตภัณฑในแพลตฟอรมแบบ

ใชงานไดฟรี (Open platform) และมาพรอมกับตวัอยางโปแกรมมากมายและมีโปรแกรมในการพัฒนาตางๆ 

(API) สําหรับปรับแตงการใชงาน รวมท้ังรองรับไดหลายภาษา เชน ภาษา Python, C++ และ JAVA สําหรบั

นักพัฒนา รวมถึงขอมูลประกอบตางๆ ที่เกี่ยวของ เชน โมเดล 3 มิติของระบบปฎิบัติการ ROS 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดประมวลผล NVIDIA Jetson Nano 

 เหมาะสําหรับการเรียนรูทางดานปญญาประดิษฐไดอยางมีประสิทธิภาพ 
 รองรับการจําลองการทํางานดวย Gazebo ในรูปแบบของ URDF และพัฒนาชดุทดลองแขนกลดวย

โปรแกรมภาษาไพธอน (Python Programming)  
 ใชเซอรโวมอเตอรอัจฉริยะ มีความแมนยําในการเคล่ือนที่และการปอนกลับขอมูลได รับน้ําหนัก

ชิ้นงานได 500 กรัม 

 สามารถควบคุมไดหลายโหมด เชน การควบคุมดวยคอมพิวเตอร, การควบคุมดวยแอพพลิเคชั่น, การ

ควบคุมดวยทาทางและการควบคุมจอยสติ๊ก เปนตน 

 เปลี่ยนรูปแบบการใชงานไดหลากหลาย ดวยการเพิ่มชุดการทดลองแบบรางเล่ือนและเปนโครงสราง

ตัวรถ หรืออุปกรณจบัชิ้นงานแบบหัวจับชิ้นงานสุญญากาศและมือจับชิ้นงานได  

 อุปกรณเสริมฟงกชั่นการใชงาน เชน โมดูลมอเตอรพัดลม, โมดูลเซนเซอรอัลตราโซนิกส, โมดูล

จอแสดงผลแบบเมตริกสและแบบแอลอีดี 7 สวน, โมดูล MP3, โมดูลสวิตชแบบสัมผัสและโมดูลไมค

รับสัญญาณเสียง เปนตน 

 มาพรอมส่ือการเรียนรู ตัวอยางโคดโปรแกรมสําหรับศึกษาและใชงานชุดทดลองแขนกล 
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ชุดสื่อการเรียนรูแขนกล xArm 2.0 

5225890002025 

 
 

ชุดสื่อการเรียนรูแขนกลแบบ 6 Degrees of Freedom (D.O.F.) ที่สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางาน

ได ตัวแขนกลจะใชเซอรโวอัจฉริยะแบบส่ือสารดวยบัสอนุกรม ที่สามารถทํางานสงคาตําแหนงและแรงดันไฟฟา

กลับมายังคอนโทรลเลอรได รองรับการทํางานรวมกันของเซอรโวมอเตอรหลายตัว นอกจากน้ีตัวแขนกล

สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมส่ังงานดวยสแครช (Scratch) และภาษาไพธอน (Python) และในชุดทดลองมา

พรอมกับโมดูลอิเล็กทรอนิกสขยายการทํางานกวา 10 โมดูล  

 

ขอมูลจําเพาะ   

 รองรับการเขียนโปรแกรมควบคุมดวยสแครชและภาษาไพธอน 

 โครงสรางแขนกลเปนเฟรมโลหะที่แข็งแรง 

 ทาํงานแบบ Inverse kinematics algorithm analysis 

 เซอรโว (LX-15D จํานวน 4 ตัว), (LX-225 จํานวน 1 ตัว) คาทอรก 25 กิโลกรัม สามารถยกของไดไม

นอยกวา 250 กรัม รองรับการสงคาขอมูลตําแหนง, แรงดันไฟฟา และคาอุณหภูมิกลับมายัง

คอนโทรลเลอร   

 จุดเคล่ือนที่เซอรโวมอเตอรจํานวน 6 ตําแหนง (D.O.F. : 5 D.O.F. และ 1 กริปเปอร) 

 ไมโครคอนโทรลเลอร ESP32 และ STEM32, เซอรโว STEM32F104  

 อุปกรณทดลองอนิพุต เชน เซนเซอรอัลตราโซนิกส, รีโมตอินฟราเรด, เซนเซอรเสียง, เซนเซอรสี   

 อุปกรณทดลองเอาตพุต เชน โมดูลแอลอดีีดอตเมตริกซ เซอรโว (LFD-01จํานวน 1 ตัว) และ (anti-

blocking servo), บัซเซอร, LED RGB    

 การควบคุมสามารถส่ังงานควบคุมโดนผาน APP โทรศัพท (แอนดรอยด, iOS), คอมพิวเตอรพีซ,ี 

จอยสต๊ิก, เมาส, รีโมตคอนโทรล และการควบคมุในแบบออฟไลน   

 เพาเวอรซัพพลายแบบดีซีอะแดปเตอร 7.5V 5A  

 ตัวแขนกลขนาด 227x155x426 มิลลิเมตร, น้ําหนัก 1.2 กิโลกรัม 
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ชุดสื่อการเรียนรูรางเลื่อน (DOBOT Sliding Rail Kit) 

5225890002070 

 

  
 

ชุดสื่อการเรียนรูรางเล่ือน (DOBOT Sliding Rail Kit) จากบริษัท DOBOT เปนอุปกรณเสริมใหกับชุดทดลอง

แขนกลขนาดเล็กตางๆ โดยเปนชุดรางเล่ือนสําหรับใชยึดกับตัวแขนกลใหเคลื่อนท่ี แทนการใหชิ้นงานตางๆ 

เล่ือนเขามาท่ีตัวแขนกล ทั้งนี้ลักษณะการเคล่ือนที่ของตัวแขนกลบนรางเล่ือนน้ี เปนอีกรูปแบบหนึ่งที่จะชวยให

ตัวแขนกลทํางานไดหลายฟงกชั่น ทั้งนี้การควบคมุใหตัวแขนกลเคลื่อนท่ีไปยงัตาํแหนงที่ตองการ สามารถรับคํา

ส่ังจากตัวแขนกลไดทันทีผานพอรตเชื่อมตอและโปรแกรมคําสั่งใหกับชุดรางเล่ือนเพ่ิมเติม ชุดส่ือการเรียนรูราง

เล่ือนเหมาะสําหรบัใชเปนส่ือการเรียนการสอนในกลุมอาชีวศึกษา เชน แผนกวิชาชางไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส, 

แผนกวิชาชางแมคคาทรอนิกสและแผนกวิชาชางยนต หรือผูสนใจทั่วไปเฉพาะดานเกี่ยวกับรางเล่ือนและชุด

ทดลองแขนกล. 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะกับการเรียนรูและควบคุมรางเล่ือนขนาดเล็ก  

 ชุดรางเลื่อนใชสําหรับยึดกับตัวแขนกล DOBOT ไดทันท ี

 ใหความแมนยําในการเคล่ือนที่ไดคอนขางสูงท่ี 0.25 มิลลิเมตร 

 สามารถรับน้ําหนักตัวแขนกลไดถึง 5 กิโลกรัม 

 ระยะการเคล่ือนท่ี 1000 มิลลิเมตร 

 ความเร็วในการเคล่ือนที่ประมาณ 150 มิลลิเมตรตอวินาที  

 น้ําหนกัตัวรางเลื่อน 4.7 กิโลกรัม 

 น้ําหนกัรวมชุดสื่อ 7.23 กิโลกรมั 

 ขนาดตัวรางเล่ือน (ยาวxกวางxสูง) 1320×120×55 มิลลิเมตร 

 สามารถประกอบข้ึนไดเองตามคูมือแนะนําที่มาพรอมในชุด 

 พอรตควบคุมการทาํงานระหวางตัวแขนกลและรางเลื่อนสามารถตอใชงานไดทนัที 

 ประยกุตใชงานไดหลายรูปแบบ อยางเชน การเคลื่อนยายชิ้นงาน การเขียนตัวหนังสือและขอความ 

การตรวจสอบช้ินงานตางๆ  
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ชุดสื่อการเรียนรูสายพานลําเลยีง (DOBOT Conveyor Belt Kit)   

5225890002063 

 

  
 

 

ชุดสื่อการเรียนรูสายพานลําเลียงจากบริษัท DOBOT รุน DOBOT Conveyor Belt Kit เปนอุปกรณเสริม

ใหกับชดุทดลองแขนกลตางๆ ของบริษัท DOBOT ในรุนเล็ก เชน Magician Lite Robot, Magician 

Education และ DOBOT MG400 เปนตน ซึ่งตัวสายพานลําเลียงสามารถเชื่อมตอ (Interface) กับตัวแขนกล

ของบริษทั DOBOT ตามพอรตที่กาํหนดเพ่ือควบคุมการทํางานตางๆ ซึ่งจะชวยใหผูใชงานสามารถเขาใจวิธีการ

ประยุกตใชงานแขนกลไดเพ่ิมข้ึน ทั้งนี้นอกจากการนําชุดทดลองแขนกลมาเพ่ือเรียนรูทั่วไปแลว ยังสามารถนํา

ชุดทดลองทั้งหมดไปใชในงานจริงได เชน การตรวจสอบชิ้นงาน, การคดัเลือกชิน้งานหรือการแกไขชิ้นงานตางๆ 

ใหถูกตอง เปนตน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 สายพานลําเลียงสามารถใชงานรวมกับแขนกลตางๆ ของบริษัท DOBOT ไดหลายรุน เชน Magician 

Lite Robot, Magician Basic Model, Magician Education Model เปนตน   

 ตัวสายพานลําเลียงสามารถเช่ือมตอกับตัวแขนกลของบริษัท DOBOT ไดตามพอรตที่จัดเตรียมไว  

 ตัวสายพานลําเลียงสามารถตอใชงานรวมกับอุปกรณเซนเซอรตางๆ ได เขน สวิตชแบบใชแสง

อินฟราเรดและเซนเซอรตรวจจับสีสําหรับทดลองใชงาน 

 สามารถรับน้ําหนักชิ้นงานได 500 กรัม  

 ตัวสายพานนํ้าหนัก 4.2 กิโลกรัม  

 การเคลื่อนท่ีชิ้นงานบนสายพานสูงสุด 120 มิลลิเมตรตอวินาที 

 ตัวสายพานลําเลียงขนาด 700×215×60 มลิลิเมตร 

 ตัวสายพานเหมาะสําหรับการทํางานรวมกับเซนเซอรใหมๆ และการใชเทคโนโลยปีญญาประดิษฐ (AI) 

ในการประมวลผลการทํางาน 

 เหมาะสําหรบัใชในการเรยีนรูกลุมอาชวีศึกษาและระดับอุดมศึกษา 

 สามารถนําไปประยุกตใชในงานจริงในกลุมงานตางๆ ได เชน การตรวจสอบชิ้นงาน, การคดัเลือก

ชิ้นงานหรือการแกไขชิ้นงานตางๆ เปนตน 
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ชุดทดลอง Arduino และ IoT บนบอรด 29 ใบงาน 

5225890002575 

 
 

ชุดทดลอง STEM เพ่ือเรียนรูและพัฒนาสรางโครงงานอิเล็กทรอนิกส สําหรับนักสรางนักทดลอง Maker และ

ผูสนใจเรียนรูอิเล็กทรอนกิส ที่รวมโมดูลอิเล็กทรอนิกสจํานวนมากไวในบอรดเดียว สามารถเรยีนรู 

อิเล็กทรอนิกสพื้นฐานจากอุปกรณอินพุตและเอาตพุตตางๆ มากมาย รวมถึงการส่ือสารแบบอนุกรมและการ

เรียนรูเกี่ยวกับอินเตอรเน็ตของสรรพส่ิง (IoT) โดยเขียนโปรแกรมพัฒนาบนบอรด Arduino (ATmega328p), 

ESP8266 WiFi, โมดลูส่ือสารไรสาย NRF24L01, โมดูลบลูทธู HC-06 โดยในชุดทดลองจะประกอบดวย

เซนเซอรมากกวา 20 โมดูล และเนนใหผูเรียนไดเรียนรูเนื้อหาเปนข้ันตอนต้ังแตพ้ืนฐานจนถึงระดับสูงข้ึน ซึ่งใน

ชุดทดลองมาพรอมบทเรียนและตัวอยางการเขียนโปรแกรมควบคุม เพ่ือใหผูเรียนสามารถพัฒนาเปนโครงงาน

ตางๆ ไดงายยิ่งขึ้น                                                                         

 
ขอมูลจําเพาะ 

 บอรดประมวลผล NodeMCU ESP8266 และ ATmega328p Nano   

 ใชในการเรียนรูไดหลายรูปแบบ เชน อิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน, ไมโครคอนโทรลเลอรและอินเตอรเน็ต

ของสรรพส่ิง (IoT) เปนตน    
 ชุดทดลอง Arduino และ IoT ออกแบบตัวบอรดมาสําหรับเรียนรูที่สามารถใชงานไดงายและสะดวก

ในการถอดประกอบอุปกรณตางๆ เชน บอรดควบคุม และอุปกรณอนิพุตและเอาตพุตตางๆ   

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง เชน โมดูลอัลตราโซนิกส, สวิตชเอ็นโคดเดอรและกดติดปลอยดับ, โมดูล

เซนเซอรอุณหภูมิและความชื้น, โมดูลเซนเซอรแสง, โมดูลบลูทูธ HC-06 เปนตน   

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง เชน โมดูลจอแอลซีดี 16 ตัวอักษร 2 บรรทัด, บัซเซอรสงสัญญาณเสียง 

แอลอีดีแสดงผล 3 สแีละ RGB แอลอีดี   

 มีอุปกรณสําหรับการทดลองอ่ืนๆ เพ่ิมเติม เชน สายจั้มแบบเสนเด่ียว, แผนเบรดบอรดสําหรบัตอ

อุปกรณ, รีโมทอินฟราเรด, โมดูลส่ือสารไรสาย NRF24L01 และสาย USB สําหรับโปรแกรม   

 มาพรอมบทเรียนสําหรับเรียนรูอยางเปนขั้นตอนมากกวา 25 บทเรียน    

 มีคูมือการเรียนรูและทดลองสําหรับใชประกอบการสอน 

 โปรแกรมใชงานแพลตฟอรม Arduino สามารถดาวนโหลดและใชงานไดฟรี 

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา 
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Arduino UNO Starter Kit ชุดทดลอง Arduino พ้ืนฐาน 30 การทดลอง 

5225890002551 

 

 
 

ชุดการเรียนรูสําหรับผูเร่ิมตนพฒันาโปรแกรมและใชงาน RFID บนบอรด Arduino UNO ประกอบดวย

เซนเซอรยอดนยิมและโมดูลอุปกรณอิเล็กทรอนกิสหลากหลาย และเปนชุดการทดลองสําหรบัผูเริ่มตนเรียนรู

การเขียนโปรแกรมและการตอวงจรอิเล็กทรอนิกสดวยบอรดควบคุม Arduino UNIO โดยในชุดทดลองมา

พรอมบทเรียนและโปรแกรมตัวอยางใหผูเรียนสามารถเรียนรูไดอยางเปนข้ันตอน จนสามารถพัฒนาโครงงาน

ตางๆ ไดตามความคิดสรางสรรคของตัวเอง   

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดควบคุม Arduino UNO มาพรอมในชุดทดลอง 

 การเขียนโปรแกรมรวมกับชุดทดลองดวยภาษาซี (C++ ) แพลตฟอรม Arduino IDE   

 เหมาะสําหรับผูเร่ิมตนเรียนรูเทคโนโลยี RFID และอุปกรณตอรวมตางๆ กับไมโครคอนโทรลเลอร

สําหรับงานในดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 

 สามารถนําอุปกรณตางๆ ไปประยุกตใชงานหรือสรางโครงงานจริงได   

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง เชน แท็ก RFID และโมดูลอานสําหรับอานแท็ก RFID, ตัวตานทานปรับ

คา, โมดูลรับสัญญาณอินฟราเรด, โมดูลเซนเซอรอุณหภูมิและความช้ืน, เซนเซอรอณุหภูมิ 

(LM35), โมดูลวัดระดับน้ํา, โมดูลรับสัญญาณเสียง, โมดูลเซนเซอรแสงและโมดูลอัลตราโซนิกส เปน

ตน 

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง เขน แอลอีดีแสดงผล, สวิตชกดติดปลอยดับ, มอเตอรกระแสตรง,  

สเตปเปอรมอเตอร, เซอรโวมอเตอร, จอแสดงผลแอลซีดี 16X2, และรีเลย นอกจากนี้ยังอุปกรณ

สําหรับการทดลองอ่ืนๆ ในชุดเพ่ิมเติม เชน แผนเบรดบอรด, สายจ้ัม, สาย USB สําหรับโปรแกรมและ

สายข้ัวตอกับแบตเตอร่ี เปนตน  

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบการทดลอง  

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศึกษาตอนตนและตอนปลายรวมทั้งอาชีวศึกษา     
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37 in 1 Arduino Sensor Kit ชุดเซนเซอร Arduino 37 ชิ้น 

5225890002568 

 

 
 
ชุดทดลอง Arduino สําหรับผูเร่ิมตนการเรียนรูการเขยีนโปรแกรมคอมพิวเตอร และการทํางานของ 

ไมโครคอนโทรลเลอร โดยใชบอรด Arduino UNO โดยในกลองชุดทดลองจะเปนอุปกรณตอใชงานตางๆ ที่มา

พรอมกับโมดูลเซนเซอรอินพุตและอุปกรณเอาตพุตหลากหลายถึง 37 แบบ ท่ีจะชวยใหผูเรียนสามารถเรียนรู

การทํางานของอปุกรณตางๆ การเขียนโปรแกรมรบัคาสัญญาณจากเซนเซอร การควบคุมอุปกรณทางดาน

เอาตพุต ซ่ึงจะเปนพ้ืนฐานสําหรับนําความรูไปสรางโครงงานหรือประยุกตใชงานตางๆ ตอไป  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 การเขียนโปรแกรมใชงานรวมกับชุดทดลองดวยภาษาซีแพลตฟอรม Arduino IDE   

 เหมาะสําหรับผูเร่ิมตนเรียนรูอุปกรณเซนเซอรตางๆ ในงานทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส 

 สามารถนําอุปกรณเซนเซอรตางๆ ไปประยุกตใชงานหรือสรางโครงงานจรงิได  

 อุปกรณอินพุตและการทดลอง รวม 24 โมดูล เชน การตรวจจับคาอุณหภูมิและความชื้น, การตรวจับ

ความเขมสนามแมเหล็กดวยฮอรเอฟเฟก, การตอใชงานสวิตชโรตารี่เอ็นโคดเดอร, การตอใชงานรีด

สวิตช เปนตน 

 อุปกรณเอาตพุตและการทดลอง 13 โมดูล เขน การตอใชงานแอลอีดี 2 สี,  การตอใชงานโมดูลรีเลย

ควบคุมเคร่ืองใชไฟฟา, การตอใชงานโมดูลเลเซอร, การตอใชงานบัซเซอรและโมดูลแอลอีดีไฟกระพริบ 

เปนตน 

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบการทดลอง  

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลายรวมท้ังอาชวีศึกษา     
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ชุดทดลองสําหรับการเรียนรู WiFi IoT บนบอรดพัฒนา ESP32 

5225890002599 

 

           
                                                                         

ชุดทดลองการเรียนรู  WiFi IoT ESP32 ที่มาพรอมบอรดประมวลผล ESP-32S และโมดูลเซนเซอรหลากหลาย 

เหมาะสําหรับการเรียนรูและศึกษาเก่ียวเทคโนโลยี Internet of Things : IoT ที่สามารถทําการทดลองได

หลากหลาย ทั้งในสวนของอุปกรณเซนเซอร การทาํงานของตวัประมวลผล การเขียนโปรแกรมควบคุมการ

ทํางาน เพ่ือเปนพื้นฐานสําหรับการออกแบบระบบควบคุมโดยใชเทคโนโลยี Internet of Things ตางๆ ได

สมบรูณ ตัวอยางอุปกรณในชุดทดลอง เชน แผนเบรดบอรดสําหรับตออุปกรณ, โมดูล PIR, โมดูลรีเลย, โมดูล

แสดงผล OLED, สายดาวนโหลดโปรแกรมแบบ USB, โมดูลเซนเซอรความเขมแสง, โมดูลเซนเซอรอินฟราเรด, 

โมดูลเซนเซอรอุณหภูมิความชื้น, สายไฟเช่ือมตอวงจร, อุปกรณอิเล็กทรอนิกสอ่ืนๆ สําหรับทําการทดลองที่

จําเปนจะเตรียมไวใหในชุดอยางครบถวน       

 
ขอมูลจําเพาะ 

 บอรดประมวลผล NodeMCU ESP-32S  

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง เชน สวิตชกดติดปลอยดับ, โมดูลเซนเซอรอุณหภูมิและความชื้น, โมดูล

เซนเซอรอินฟราเรด, โมดูลตรวจจับการเคล่ือนไหว (PIR) เปนตน   

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง เชน โมดูลรีเลย, โมดูลแสดงผล OLED, บซัเซอรสงสัญญาณเสียง 

 มีอุปกรณสําหรับการทดลองอ่ืนๆ เพ่ิมเติม เชน สายจั้มแบบแพรและแบบเสนเด่ียว, ตัวตานทาน, 

แผนเบรดบอรดสําหรบัตออุปกรณ และสาย USB สําหรับโปรแกรม  

 มาพรอมตัวอยางโปรแกรมสําหรับเรียนรูอยางเปนข้ันตอน 

 มีคูมือการเรียนรูและทดลองสําหรับใชประกอบการสอน 

 โปรแกรมใชงานแพลตฟอรม Arduino สามารถดาวนโหลดและใชงานไดฟรี 

 มแีอพพลเิคชั่นควบคุมผานโทรศัพทมอืถือสําหรบัทดลองสามารถใชงานไดฟรี 

 อุปกรณสําหรับชุดทดลองตางๆ มีกลองจัดเก็บใหเรียบรอยเปนสัดสวน  

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา 
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Arduino ชุดเรียนรู Smart Home 

5225890002391 

      
 

ชุดฝกการทดลองบานอัจฉริยะ (Smart Home Learning Kit) เปนชุดการทดลอง ที่จะชวยใหผูเรียนสามารถ

เรียนรูและเขาใจถึงการนําอุปกรณอิเล็กทรอนิกสตางๆ มาประกอบเขากับตัวโมเดลบานที่มาพรอมกันกับชุด

ทดลอง รวมทั้งเรียนรูการเขยีนโปรแกรมควบคุมการทํางานตางๆ ที่เลือกได 2 รูปแบบคือ การพัฒนาดวย

โปรแกรม Arduino IDE Software และ Mixly Software นอกจากนี้ยังไดเรียนรูคุณสมบตัิเก่ียวกับอุปกรณ

เซนเซอรและตอรวมทางดานอินพุตและอุปกรณเอาตพุตในการแสดงผลการทํางานหรือกระทําคําส่ังตางๆ โดย

ตัวบอรดควบคุมจะใชบอรด Arduino UNO ซ่ึงเปนที่นิยมใชงานและมีขอมูลใหเรียนรูและคนความากมาย 

 
ขอมูลจําเพาะ   

 บอรดประมวลผล Arduino UNO และบอรดขยายการเชื่อมตออุปกรณภายนอก   

 โมเดลบานสามารถประกอบเขากันไดงายเพ่ือใหเขาใจการเรียนรูบานอัจฉริยะ เพ่ือใชในการเรียนรูใน

ดาน วงจรไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน, การใชเทคโนโลยีเซนเซอรและอุปกรณตางๆ กับบานยุค

ใหม เปนตน    

 ควบคุมการทํางานผานโทรศัพทมือถือและแอพพลเิคชั่น เชื่อมตอโดยโมดูลบลูทูธ 4.0 ในการควบคุม

อุปกรณใชงานในบาน เชนการเปดและปดประตู การวัดอุณหภูมิความชื้นในบาน การวัดความสวาง

และการแสดงผลการทํางานผานจอแอลซีดี  

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง เชน โมดูลวดัอุณหภูมิความชื้น, สวิตชกดติดปลอยดับ, โมดูลเซนเซอร

เสียง, โมดูลเซนเซอรความชื้นในดิน, โมดูลเซนเซอรแสง, โมดูลน้ําฝนและโมดูลอินฟราเรด เปนตน    

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง เชน เซอรโวมอเตอร, โมดูลจอแอลซีดี 16 ตัวอักษร 2 บรรทัด, บัซ

เซอรสงสัญญาณเสียง, โมดูลพัดลมดวยมอเตอรกระแสตรงรวมทั้งโมดูลแอลอีดีแสดงผล และยังมี

อุปกรณสําหรับการทดลองอ่ืนๆ เพ่ิมเติม เชน สายจั้ม, นอตยึด, ไขควง, สาย USB สําหรับโปรแกรม  

และรางถานแบตเตอรี่ เปนตน   

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบทดลองสําหรับใชประกอบการสอน 

 การเขียนโปรแกรมควบคุมไดในรูปแบบ GUI (Mixly) และแพลตฟอรม Arduino IDE 

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา 
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Arduino หุนยนต 4WD แขนกล 

5225890002377 

 

  
 

 

ชุดทดลองหุนยนตขับเคล่ือน 4 ลอ แบบมีแขนจับชิ้นงาน (4WD Robot Arm Smart Car) เปนชุดทดลองการ

เรียนรูเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรและการทํางานของแมคคานิกสที่จะทาํงานรวมกัน ซ่ึงจุดเดนของชุดทดลอง

นี้จะใชบอรดควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร Arduino UNO ซ่ึงสามารถใชงานไดฟรี (Open source) และ

สามารถเรียนรูการใชงานไดจากขอมูลทั่วไปในราคาทีไ่มแพงมากนัก ทั้งน้ีในชุดทดลองมาพรอมคูมือการใชงาน 

ตัวอยางการเขียนโปรแกรมและวิดีโอแนะนําการประกอบตัวหุนยนตและการใชงานใหผูเรียนเขาใจไดงายย่ิงข้ึน 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 บอรดควบคุม Arduino UNO พรอมบอรดขยายเพิ่มเติม 

 ขับเคล่ือนดวยมอเตอรกระแสตรง 4 ลอแบบแยกอิสระและควบคมุการเคล่ือนที่ไดหลาบรูปแบบ  

 ชุดประกอบหุนยนตสามารถประกอบเองไดงาย วัสดุตัวโครงสรางเปนอะคริลิก       

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง คือ โมดูลอินฟราเรด, โมดูลอัลตราโซนิกส, รีโมทอนิฟราเรด และ

โมดูลบลูทูธ  

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง คือ มอเตอรขับเคลื่อนกระแสตรง เซอรโวมอเตอร อุปกรณสําหรับ

ประกอบการทดลองอ่ืนๆ เพิ่มเติม เชน สายจั้ม, นอตยึดสวนตางๆ, สาย USB สําหรับโปรแกรมและ

ตลับใสแบตเตอรี่ เปนตน   

 เขียนโปรแกรมควบคุมในแพลตฟอรม Arduino IDE 

 สามารถควบคุมการทํางานได 2 รูปแบบคือ ใชรีโมทอินฟราเรดและแอพพลิเคช่ันบนโทรศัพทมือถือ 

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบทดลองสําหรับใชประกอบการสอน 

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา  
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Arduino รถขับเคลื่อนลอเมคานัม 

5225890002582 

 

 
 

ชุดทดลองหุนยนตรถอัจฉริยะท่ีขับเคลื่อนได 360 องศา แบบ 4WD ดวยลอแบบเมคานัม (MecanumWheel) 

4 ลอ ท่ีสามารถเคลื่อนทีไ่ปไดทุกทิศทาง (Omnidirectional movement) สามารถควบคุมผานแอพพลิเคชั่น

บนโทรศพัทมอืถอืดวยการส่ือสารไรสายผานบลูทธู ตัวหุนยนตสามารถหลบหลกีสิ่งกีดขวางไดดวยเซนเซอร

อัลตราโซนิกส โครงสรางเปนอะลูมิเนียมอัลลอยแข็งแรง ทนทาน สวยงาม ในชุดประกอบดวย 4 โมดูลหลัก คือ 

โมดูลควบคุมหลัก Arduino UNO, โมดูลขับมอเตอร (L293D), โมดูลบลทููธ (HC-05), และโมดูลเซนเซอรอัล

ตราโซนิกส (HC-SR04) ใชแบตเตอร่ีลิเทียมขนาด 18650 จํานวน 2 กอน ซึ่งมาพรอมบทเรียนและตวัอยาง

โปรแกรมการเขยีนโปรแกรมควบคุมหุนยนต 

 

ขอมูลจําเพาะ   

 บอรดประมวลผล Arduino UNO และบอรดขยายการเชื่อมตออุปกรณภายนอก   

 ตัวหุนยนตสามารถประกอบเขากันไดงาย เหมาะสําหรับการเรียนรูการขับเคล่ือนดวยลอแบบเมคานัม, 

การเรียนรูในดานแมคคาทรอนิกส, เก่ียวกับวงจรไฟฟาและอิเล็กทรอนกิส, เก่ียวกับยานยนตไฟฟา 

หรืองานทางดานเครื่องกล เปนตน    

 มีแอพพลิเคชั่นควบคุมการทํางานผานโทรศัพทมอืถือและเชื่อมตอโดยโมดูลบลูทูธ สามารถดาวนโหลด

มาใชงานไดฟรี ตัวหุนยนตนําไปประยุกตใชงานไดหลายรูปแบบ เชน การเคล่ือนท่ีตามเสนที่กําหนด 

หรือการเคล่ือนที่แบบอิสระและการใชงานรวมกับแขนกลจับชิ้นงาน      

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง คือ โมดูลบลูทูธ และโมดูลอัลตราโซนิกส 

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง ใชมอเตอรขับเคล่ือนกระแสตรง และยงัมีอุปกรณสําหรับการทดลอง

อ่ืนๆ เพิ่มเติม เชน สายจั้ม, นอตยึดสวนตางๆ, สาย USB สําหรับโปรแกรมและตลับใสแบตเตอร่ี เปน

ตน   

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบทดลองสําหรับใชประกอบการสอน 

 เขียนโปรแกรมควบคุมในแพลตฟอรม Arduino IDE 

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา  
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Arduino ชุดเรียนรูหุนยนต SMART CAR 

5225890002384 

    
 
ชุดทดลองหุนยนตแบบรถหลายฟงกชัน (Multi-functional Smart Car Kit) เปนชุดส่ือการเรียนรูหุนยนตที่

สามารถเรยีนรูการเชื่อมตออุปกรณตางๆ ไดหลายรูปแบบ ซึ่งตางๆ จากหุนยนตทั่วไป ทั้งนี้ตัวหุนยนตเนนให

ผูเรียนฝกการประกอบตัวหุนยนต เรยีนรูเก่ียวกับคณุสมบัติของอุปกรณท่ีมาเชื่อมตอบอรดควบคุม การเรียนรู

บอรดควบคุมและประมวลผล Arduino UNO การใชงานโปรแกรม Arduino IDE รวมกับตัวบอรดควบคุม 

และการเขียนโปรแกรมควบคุมอุปกรณตางๆ ตามลําดับ ทําใหผูเรียนเขาใจการทํางานของตัวหุนยนตและการ

ประยุกตใชงานเพื่อใชงานฟงกชันกับตัวหุนยนตนั้นเอง 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 บอรดควบคุม Arduino UNO พรอมบอรดขยายเพิ่มเติมสําหรบัเชื่อมตออุปกรณภายนอก     

 การขับเคล่ือนหุนยนตดวยมอเตอรกระแสตรงแยกอิสระทั้ง 4 ตัว  

 สามารถควบคุมการเคล่ือนที่โดยใชรีโมทอินฟราเรดและแอพพลิเคชั่นบนโทรศัพทมือถือ 

 ตัวหุนยนตสามารถเขียนโปรแกรมใหเคล่ือนท่ีเองโดยอัตโนมัติ (Obstacle Avoidance) 

 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตดวยภาษาซีแพลตฟอรม Arduino IDE   

 ชุดประกอบหุนยนตสามารถประกอบเองไดงาย วัสดุตัวโครงสรางเปนอะคริลิก      

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง คือ โมดูลบลูทูธ, โมดูลอินฟราเรด, โมดูลอัลตราโซนิกส, โมดูลอินฟราเรด

จากรโีมทควบคุม 

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง คือ จอแสดงผลแอลซีดี 16X2, มอเตอรขับเคล่ือนกระแสตรง, เซอรโว

มอเตอร อุปกรณสําหรับประกอบการทดลองอ่ืนๆ เพ่ิมเติม เชน สายจ้ัม, นอตยึดสวนตางๆ, สาย USB 

สําหรับโปรแกรมและตลับใสแบตเตอร่ี เปนตน    

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบการทดลอง  

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลายรวมท้ังอาชวีศึกษา    
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Arduino หุนยนตลอสายพาน 

5225890002360 

 

    
 

หุนยนตลอสายพาน (Smart Robot Tank Kit) เปนชุดทดลองการเรียนรูหุนยนตขนาดเล็ก สําหรับเรียนรูการ

เขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบื้องตนผานบอรดประมวลผล Arduino UNO ซ่ึงเปนที่นิยมใชงาน รวมท้ังการ

เรียนรูกับตัวชิ้นสวนและอุปกรณตางๆ สําหรับตวัหุนยนต ซึ่งผูเรียนสามารถควบคุมการทํางานของตัวหุนผาน

แอพพลิเคช่ันบนโทรศัพทมือถือแบบสมารทโฟน โดยตัวหุนยนตจะมาพรอมคูมือการใชงานและการทดลอง 

โปรแกรมการใชงานรวมกับหุนยนตตางๆ เชน โปรแกรมแอพพลิเคชั่นสําหรับโทรศัพทมือถือ โปรแกรมติดต้ัง

บนคอมพิวเตอรสําหรับพัฒนาตัวหุนยนต ตัวอยางโปรแกรมประกอบการทดลอง รวมถึงการเขียนโปรแกรม

แบบบล็อกและแบบตัวหนงัในดวยภาษาซีสําหรับการทดลองที่ซับซอนเพิ่มขึ้น 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ใชบอรดควบคุม Arduino UNO พรอมบอรดขยายเพ่ิมเติม     

 ขับเคล่ือนหุนยนตดวยลอสายพานกับมอเตอรกระแสตรง ใหการเคลื่อนที่แบบสมบุกสมบนัไดดี  

 การเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตมี 2 รูปแบบคือ โปรแกรมสแครช (Scratch) และภาษาซี (C++) ใน

แพลตฟอรม Arduino IDE   

 ชุดประกอบหุนยนตสามารถประกอบเองไดงาย วัสดุตัวโครงสรางเปนอะคริลิก       

 อุปกรณอินพุตในการทดลอง คือ โมดูลอินฟราเรด, โมดูลอัลตราโซนิกส, รีโมทอนิฟราเรด และ

โมดูลบลูทูธ  

 อุปกรณเอาตพุตในการทดลอง คือ มอเตอรขับเคลื่อนกระแสตรง เซอรโวมอเตอร อุปกรณสําหรับ

ประกอบการทดลองอ่ืนๆ เพิ่มเติม เชน สายจั้ม, นอตยึดสวนตางๆ, สาย USB สําหรับโปรแกรมและ

ตลับใสแบตเตอรี่ เปนตน   

 สามารถควบคุมการทํางานได 2 รูปแบบคือ ใชรีโมทอินฟราเรดและแอพพลิเคช่ันบนโทรศัพทมือถือ 

 มีคูมือการเรียนรูพรอมตัวอยางโปรแกรมประกอบการทดลองหรือสําหรับใชประกอบการสอน 

 เหมาะกับนักเรียนในระดับมัธยมศกึษาตอนตนและตอนปลาย รวมทั้งในระดับอาชีวศึกษา     
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บอรดทดลอง CodeBright Basic for KidBright 

5225890001653 

 

  
 
 
ชุดบอรดทดลอง "CodeBright Basic for Kidbright By SE-ED" เปนสื่อการเรียนรูการเขียนโปรแกรมเบ้ืองตน

ในลักษณะของบล็อกแบบลากและวาง (Drag & Drop) ซ่ึงจะทาํใหผูเรยีนมีพื้นฐานความรูและความคดิของการ

เขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรในระดับท่ีสูงขึ้น โดยในชุดทดลองนี้จะมีอุปกรณพรอมสําหรับการเรียนรู ทั้งในสวน

ของฮารดแวรและซอฟตแวรที่สามารถใชงานไดฟรี (Open Source) ชวยใหผูเรียนมีทักษะในการตอใชงาน

อุปกรณและเคร่ืองมือรวมท้ังสวนประกอบตางๆ รวมถึงผสมผสานความรูใหเกิดความคิดสรางสรรคใหมๆ เปน

แรงผลักดันใหผูเรียนสนุกกับการเรียนรูทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีมากยิ่งข้ึน เหมาะสําหรับผูเรียน

ต้ังแตในระดับประถมศึกษาข้ึนไป รวมถึงผูสนใจในการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบื้องตน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ชุดทดลอง CodeBright Basic ตอใชงานรวมกับบอรด Kidbright ไดโดยตรงเปนลักษณะชิ้นเดียวกัน   

 รับสัญญาณอินพุตได 4 ชองและสามารถปรับความไวในการรับไดอิสระ 2 ชอง 

 จายสัญญาณเอาตพุตได 2 ชอง ที่แรงดัน 5 V กระแส 500mA 

 มีแอลอีดีแสดงผลการทํางานของสัญญาณอินพุตและเอาตพุต 

 อุปกรณอินพุตสําหรับทดลอง เชน โมดูลสวิตชกดติดปลอยดับ, โมดูลเซนเซอรอุณหภูมิ, โมดูล

อินฟราเรด, โมดูลรับสญัญาณเสียงและโมดูลวัดความเขมแสง  

 อุปกรณเอาตพุตสําหรับทดลอง คือ โมดูลรีเลยและโมดูลแอลดีอีแสดงผล  

 ปองกันแหลงจายไฟเล้ียงสลับขั้ว  

 ปองกันสัญญาณอนิพุตสลับขั้วหรือแรงดันเกินและสายไฟตอรบัสัญญาณอินพตุไดยาว 3 เมตร 

 สามารถตอใชงานกับอุปกรณอินพุตหรือเอาตพุตแบบอ่ืนๆ ดวยสัญญาณ TTL 

 มาพรอมกับอุปกรณตอรวมอินพุต 5 แบบ และเอาตพุต 2 แบบ 

 โปรแกรมพัฒนาและวงจรท้ังหมดสามารถใชงานไดฟรี 

 มีคูมือการใชงานและการทดลองอยางเปนขั้นตอน 

 เหมาะสําหรับผูเร่ิมตนการเขียนโปรแกรมและเด็กระดับประถมปลาย       
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บอรดสมองกลไมโครบิต ขนาดเลก็ V2.2 

5225890002681 

          
 
บอรดควบคุมไมโครบิตเวอรชั่น 2.2 (Microbit V2.2) เปนบอรดควบคุมขนาดเล็กสําหรับการเรียนรูการเขียน

โปรแกรมคอมพิวเตอรเบื้องตน (Coding) ซ่ึงเปนที่รูจักกันอยางแพรหลายในกลุมครูผูสอนทางดานวิทยาศาสตร 

คอมพิวเตอรและคณิตศาสตร ระดับประถมและมัธยมศึกษาทั่วโลก ทั้งน้ีบอรดไมโครบิตเกิดขึ้นมาจาก

แนวความคิดของบริษัทแพรภาพกระจายเสียงอังกฤษ  ฺ(BBC) โครงการบอรดควบคมุไมโครบิตนี้ ไดออกแบบ

เก่ียวการเรียนรูไดอยางเปนระบบโดยจะมีเนื้อหาทั้งในสวนของครูผูสอนและผูเรียนทุกหลายดาน ซึ่งเนื้อหาใน

สวนตางๆ จะอยูท่ีเว็บไซต https://microbit.org โดยในสวนแรกจะมีผูเช่ียวชาญและผูมีประสบการณเพื่อ

พัฒนาหลักสูตร การสัมมนา ใหกับผูท่ีสนใจการเรียนรูทางดานการเขยีนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบ้ืองตน  

สําหรับในชดุบอรดควบคุมไมโครบิตน้ีจะประกอบดวยสายโปรแกรมแบบ USB เซลลแบตเตอรี่จํานวน 2 กอน

และตลับใสเซลลแบตเตอร่ีเพ่ือพรอมใชงาน   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ไมโครคอนโทรลเลอรหลักเบอร nRF52833 จาก Nordic Semiconductor เปนตัวประมวลผล   

ขนาด 32 บิต ARM Cortex-M4F 

 มเีซนเซอรตรวจจับความเรงและสนามแมเหล็กโลกเบอร LSM303 จาก STMicroelectronics 

 มไีมโครโฟนแบบ MEMS เบอร SPU0410LR5H-QB-7 พรอม LED แสดงการทํางาน 

 มีสวิตซสําหรับรีเซต 1 ตัว และเปนสวติซอนิพุต A กับ B 

 มีลําโพงเปยโซ (Piezo) ในตัวบอรดเพ่ือสงสัญญาณเสียงได 

 มีวงจรตรวจจับการสัมผัสที่โลโกบนตัวบอรดแบบคาปาซิตีฟ 

 แอลอีดีแสดงผลแบบเมตริกซขนาด 5×5 ดวง   

 มีพอรตอินพตุและเอาตพุตสําหรับเชื่อมตออุปกรณภายนอกดวยคอนเน็กเตอร 

 โหมดประหยัดพลังงาน และปดการทํางานไดหากใชไฟเล้ียงจากจุดตอแบตเตอร่ี 

 แอลอีดีแสดงสถานะไฟเลี้ยงและไฟแอลอีดีแสดงสถานะการเชื่อมตอระหวางพอรต USB 

 ใชไฟเลี้ยงท่ี 5V ผานทางพอรต MicroUSB หรือ +3V ผานทางคอนเน็กเตอร JST แบบ 2 ขา 
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ชุดสื่อ GUI หุนยนต เขียนโปรแกรม 20 โครงงาน 

5225890001059 

 

   
 

ชุดทดลอง iKids Robot MRT5 Full Kits ส่ือการเรียนรู เพ่ือการเรียนรูหุนยนตอยางมืออาชีพ "MRT5 

full" เปนชุดการเรียนรูหุนยนตขั้นสงู เพื่อพัฒนาตอยอดความรูสูการสรางหุนยนตใชงานจริงดวยชิ้นสวน

ประกอบแบบอะลูมิเนียมท่ีชวยใหโครงสรางแข็งแรง พรอมรับการใชงานท่ีหลากหลาย อีกทั้งยังมีชุด

ประมวลผลเพ่ือการโปรแกรมมิ่งที่มีพอรตเพ่ิมเติมใหสามารถสรางความหลากหลายในการเชื่อมตออุปกรณ

ตรวจจบัอื่น ๆ ไดอยางครอบคลุม พรอมซอฟตแวรการเขียนโปรแกรมที่งายแบบรูปภาพ (GUI : Graphic User 

Interface) เพ่ือใหผูเรียนสามารถเขยีนโปรแกรมส่ังงานและประยุกตใชงานหุนยนตเบื้องตนไดอยางงายดาย 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมการทํางาน ATMEGA32A 

 ชิ้นสวนสาํหรับประกอบการเรียนรูมากมายหลายรูปแบบ สามารถพัฒนาเปนโครงงานไดหลากหลาย 

เชน รถยนตทั่วไป, รถยนต 4WD และรถถัง พรอมทั้งเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางาน 

 การเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางานไดทั้ง 2 รูปแบบคือ แบบรูปภาพ (GUI) และแบบตัวหนังสือดวย

โปรแกรมภาษาซี ตามความเหมาะสมของผูเรียน 

 มรีีโมทอินฟราเรดสําหรบัควบคุมการทํางานตางๆ และสามารถเขียนโปรแกรมควบคุมใหกับรีโมทได 

 อุปกรณอินพุตสําหรับทดลอง เชน เซนเซอรอินฟราเรด (IR), เซนเซอรแสงสวาง (CdS หรือ LDR), 

เซนเซอรเสียง (Mic) และเซนเซอรดวนสวิตช เปนตน 

 อุปกรณเอาตพุตสําหรับทดลอง เชน มอเตอรกระแสตรง, เซอรโวมอเตอร แอลอีดีแสดงผลและบัซ

เซอร เปนตน 

 คูมือเรียนรูและการสรางหุนยนต MRT5 VOL.1   1 เลม (ตัวอยางการสรางหุนยนต 10 ตัว) 

 คูมือเรียนรูและการสรางหุนยนต MRT5 VOL.2   1 เลม (ตัวอยางการสรางหุนยนต 10 ตัว) 

 ซอฟตแวร MRT 5 Compiler เหมาะสําหรับเขียนโปรแกรมควบคุมหุนยนตในระดับประถมและ

มธัยมศึกษา  

 อุปกรณในชุดส่ือ GUI หุนยนตและคูมอืจัดถกูเก็บไวในกลองเปนอยางดี 
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ชุดสื่อ Arduino เขียนโปรแกรม 20 โครงงาน 

5225890001875 

  
 

ชุดทดลอง MRT Duino เปนชุดหุนยนตสําหรับเรียนรูการเขียนโปรแกรมแบบสแครช โดยโปรแกรม MRT 

Scratch และการเขียนโปรแกรมอารดูโน (Arduino) ในแบบดั้งเดิม หรือ Arduino Sketch โดยมีบล็อก

เซนเซอรท่ีหลากหลายใหมาดวย เพ่ือการเรียนรูสรางหุนยนตและเขียนโปรแกรมควบคุมสั่งงานใหเคลื่อนท่ี โดย

การใชความรูทางเทคโนโลยีและทักษะทางวิทยาศาสตร กลไก เพ่ือควบคุมใหหุนยนตเคล่ือนที่ โดนเนนพัฒนา

ความคิดสรางสรรคและความสามารถในกระบวนการแกปญหา โดยชุดทดลอง MRT Duino ยังจัดการเรียนรู

ในรูปแบบตางๆ ไดอยางตอเนื่องกนั    

 

ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับผูเรียนระดับประถมปลายข้ึนไป สําหรับใชในการเรียนเพ่ือเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร

เบ้ืองตน โดยใชการสรางโครงงานหุนยนตในการเรียนรูเปนหลัก 

 มีคูมือการเรียนรูและซีดีโปรแกรมติดต้ัง สําหรับการเขียนโปรแกรมรวมทั้งตัวอยางในการสราง

โครงงานไดถึง 10 โครงงาน 

 วสัดุของบล็อกตัวตอเปนอะลูมิเนียมเคลือบอะโนไดซสวยงาม แข็งแรง ทนทาน ใชตอรวมกับบล็อกตัว

ตอพลาสติกได 

 มีเซนเซอรและโมดูลชีลดหลากหลาย เชน เซนเซอรแสงสวาง (Cds), ตัวตานทานปรับคาได, แอลอีดีสี

เขียว สีเหลือง สีแดง 

 โปรแกรมสแครชมีบล็อกฟงกชั่นรองรับการใชงานเซนเซอรที่ใหมาในชุดอยางครบถวน 

 อุปกรณใชงานเอาตพุต เชน มอเตอรทดเฟอง, เซอรโวมอเตอร, บัซเซอรสงสัญญาณเสยีงและแอลอีดี

แสดงผล 

 สวนขยายเพ่ิมเติมออนบอรดบนกลองควบคุม อยางเชน ไดรเวอรมอเตอรแบบ H-Bridge PWM 

รองรับการปรับทิศทางและความเร็วมอเตอรกระแสตรงไดอิสระ 4 ตัว  

 มีพอรตอินพตุรับสัญญาณรีโมตคอนโทรลและดิปสวิตชสาํหรับต้ังคา ID สําหรบัใชรวมกับรีโมต

คอนโทรล 

 มดิีปสวติชสําหรบัเลือกฟงกชนัการใชงานในแบบกลองควบคุม Arduino 

 สามารถดาวนโหลดโปรแกรมไดงายผานพอรต USB จากคอมพวิเตอรกลองควบคุม 

 



 

   

           1858/87-90ถนนเทพรัตนแขวงบางนาใต เขตบางนากรุงเทพมหานคร10260 โทร.0 2826 8000โทรสาร 0 2826 8999 

- 44 -

ชุดสื่อ Arduino หุนยนต เขียนโปรแกรม 33 โครงงาน 
5225890002759 

 

       

 
ชุดสื่อ Arduino หุนยนตและเขียนโปรแกรม 33 โครงงาน เปนชุดทดลองท่ีสามารถเขียนโปรแกรมไดหลาย

รูปแบบ เชน สแครช (MRT Scratch) และภาษาซี (C++) ในเพลตฟอรม Arduino IDE เหมาะสําหรับนักเรียน

ในระดับประถมตอนปลายข้ึนไป ซ่ึงผูเรียนสามารถนําชิ้นสวนตางๆ มาประเปนหุนยนตหรือโครงงานไดมากกวา 

33 โครงงาน ในชุดส่ือจะประกอบดวยกลองควบคุมที่สามารถเขียนโปรแกรมคําส่ังใหควบคุมการทํางานตางๆ 

ไดตามที่ผูเรยีนตองการ มรีโีมทควบคุมอินฟราเรดสําหรบัสงคาํส่ังควบคุมตามที่ตองการได มเีซอรโวมอเตอร 

(Servo Motor) และมอเตอรกระแสตรง (DC Motor) สําหรับใชสรางโครงงานและมีอุปกรณสําหรับประกอบ

เปนโครงสรางหุนยนตตางๆ รวมถึงอินพุตและเอาตพุตมากมายใหประกอบและทดลองไดอยางเพลิดเพลิน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับผูเรียนต้ังแต 8 ขวบขึ้นไป 

 สามารถใชในการเรียนรูเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรเบ้ืองตน (Coding) และการควบคุม

หุนยนตขนาดเล็ก  

 มีบทเรียนแนะนาํการเรียนรูเพื่อเปนพ้ืนฐานในการศึกษาเบื้องตน 

 สามารถเขียนโปรแกรมไดท้ังแบบสแครช (MRT Scratch) และภาษาซี (C++) ในเพลตฟอรม 

Arduino IDE 

 อุปกรณอินพุตใชในการทดลอง เชน เซนเซอรแสง, สวิตชกดติดปลอยดับ, ตัวตานทานปรับคา, 

เซนเซอรรับสัญญาณอินฟราเรด เปนตน  

 อุปกรณเอาตพุตใชในการทดลอง เชน เซอรโวมอเตอร, มอเตอรกระแสตรง, แอลอีดีแสดงผล และ

ลําโพงสัญญาณเสียง เปนตน  

 มีช้ินสวนประกอบตางๆ รวมทั้งเคร่ืองสําหรับประกอบโครงงานมากกวา 100 ชิ้น 

 คูมือการใชงานและการสรางหุนยนตตางๆ อยางเปนข้ันตอน 

 มาพรอมโปรแกรมใชงานตางๆ สําหรับการทดลองในชุดสื่อ 
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ชุดสื่อการทดลองอเิลก็ทรอนิกสพ้ืนฐานวงจร 18 ใบงาน 
4894091320187 

 

  
 

ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน เปนชุดทดลองที่ครบและพรอมนํามาใชงานเพื่อศึกษาและเรียนรูเก่ียวกับงาน

ในดานอิเล็กทรอนิกสไดทนัที โดยจะออกแบบมาใหใชกับผูเรียนต้ังแต 8 ปขึ้นไป ซ่ึงจะทําใหผูเรียนต่ืนเตนกับ

การทดลอง และมีประสบการณรวมท้ังแนวความคิดในการเรียนรูเกี่ยวกับงานทางดานไฟฟา-อิเล็กทรอนิกส 

โดยการทดลองจะเก่ียวของกับเนื้อหาในเรื่องของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส วงจรไฟฟา ทฤษฏีตางๆ พ้ืนฐาน

หลักการท่ีเก่ียวกับงานในดานไฟฟา-อิเล็กทรอนิกสในเรื่องแรงดันไฟฟา, กระแสไฟฟา, คาความตานทานและ

แมเหล็ก เปนตน สาํหรบัชดุทดลองสามารถใชไดทั้งผูเร่ิมตนการเรียนรูและไมมปีระสบการณในงานทางดาน

อิเล็กทรอนิกสมากอน โดยจะแนะนําเนื้อหาดวยการเริ่มตนทําความเขาใจในองคประกอบตางๆ ของชุดทดลอง 

จากนั้นใหทดลองตามขั้นตอนในเน้ือหาเพื่อใหผูเรียนเกิดความสนใจในการเรียนรูเพ่ิมข้ึน    
 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับการเรียนรูเกี่ยวกับวงจรไฟฟา-อิเล็กทรอนิกสเบื้องตน 

 สามารถใชในการเรียนระดับประถมปลายข้ึนไป ชวยใหการเรียนรูสนุกสนานเพ่ิมข้ึน 

 เนื้อหาการเรยีนรูครอบคลุมพ้ืนฐานหลายดาน เชน โรเตอร(กังหันหมุน), ไดโอดและการชารจตัวเก็บ

ประจุ, วงจรลอจิกเกต, วงจรตั้งเวลาและการปรบัความเร็วพัดลม   

 บอรดทดลองจัดวางอปุกรณเปนสัดสวนใหตอวงจรไดงายและตอวงจรไดหลายรูปแบบ 

 มคูีมือการเรยีนรูแนะนําการทดลองฉบับยอรวมถึง 18 โครงงาน 

 เหมาะสําหรับการนาํความรูและการทดลองไปใชในการสรางโครงงานที่ซบัซอนเพิ่มข้ึน 

 การตอวงจรปลอดภัยเนื่องจากใชถานแรงดันไฟฟาต่ํา (ขนาด AA) ไมเปนอันตรายในกรณีเกดิความ

ผิดพลาด 

 มีอุปกรณตางๆ ในชุดพรอมใชงาน เชน แบตเตอรี่ขนาด AA, สายไฟตอวงจรและตัวบอรดทดลองวงจร 
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ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกส 7 Segment 8 ใบงาน 

4894091328015 

 
 

ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกส 7 Segment เปนชุดทดลองสําหรับเรียนรูการแสดงผลแบบแอลอีดี 7 สวน เหมาะกับ

ผูเรียนตั้งแต 8 ขวบขึ้นไป เพ่ือใชในการเรยีนรูการใชงาน การควบคุมการแสดงผลและการใชงานรวมกัน

อุปกรณเซนเซอรตางๆ สําหรับควบคุมการแสดงผลตัวอักษรตามที่ตองการ เชน การแสดงผลแอลอีดี 7 สวน

เมื่ออุปกรณเซนเซอรไดรับแสงเปนตัวเลข 3 หรอืการแสดงผลแอลอดีี 7 สวน เมื่ออุปกรณเซนเซอรไมไดรับแสง

เปนตัวเลข 8 เปนตน ตัวบอรดทดลองมีอุปกรณตางๆ ในการทดลองพรอมใชงานไดทันทีรวมกับคูมือการใชงาน 

ทั้งน้ีการใชงานชุดทดลองการแสดงผลแบบแอลอีดี 7 สวน จะเปนพื้นฐานสําหรบันําไปประยุกตใชงานไดหลาย

รูปแบบรวมกับวงจรควบคุมตางๆ ทั้งตัวควบคุมแบบอะนาลอกและตวัควบคุมดิจิตอล โดยเฉพาะ

ไมโครคอนโทรลเลอร 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับผูเรียนระดับประถมปลายข้ึนไป  

 มีคูมือการเรียนรูสําหรับแนะนําการทดลองและใชงานรวม 8 ใบงาน 

 เหมาะสําหรับเรียนรูเนื้อหาทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน 

 ชุดสื่อการทดลองอิเล็กทรอนิกส 7 สวนพรอมใชงานไดทันทีและใชงานไดสะดวก 

 การทดลองไมเปนอันตรายตอผูเรียนเนื่องจากใชแบตเตอร่ีขนาด AAA จํานวน 2 กอน  

 บอรดทดลองสามารถตอเปนวงจรตางๆ ไดหลายรูปแบบ 

 อุปกรณทดลองอยูบนบอรดใชการเชื่อมตอดวยสายไฟและจุดตอเปนสปริงแข็งแรงทดทาน 

 มีอุปกรณสําหรับใชในการทดลองหลายแบบ เชน เซนเซอรแสง (LDR), ทรานซิสเตอร, สวติชเปด/ปด, 

ตัวตานทานและตัวแสดงผลแอลอีดี 7 สวน เปนตน   
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ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกส เสียงและแสง 8 ใบงาน 
4894091328022 

 
 

ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสเสียงและแสง 8 ใบงาน ประกอบดวยอุปกรณตางๆ สําหรับทดลองในบอรดอยาง

ครบถวน ชวยใหผูเรียนสามารถเรียนรูเก่ียวกับการเกิดเสียงและแสงไดงายโดยใชอุปกรณอิเลก็ทรอนิกส เหมาะ

สําหรับผูเรียนต้ังแต 8 ขวบข้ึนไป เพ่ือเรียนรูเก่ียวกับพ้ืนฐานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสและการตอวงจรเพ่ือให

วงจรทํางานลักษณะตางๆ ตัวบอรดทดลองขนาดเล็ก และออกแบบใหเรียนรูไดอยางเปนข้ันตอน ดวยการ

อธบิายความรูเกี่ยวกับตัวอุปกรณและการตอวงจรทดลองรวม 8 ใบงาน ชวยใหการเรียนรูมีความสนุกเพลิน

เพลินและผูเรียนเกิดทักษะในการตอวงจร, การประกอบอุปกรณเสริมและการแกไขปญหาในระหวางการ

ทดลอง ทั้งน้ีชุดทดลองจะเปนสวนของการสรางแรงบันดาลใจใหผูเรยีนชอบการเรียนรูทางดานวทิยาศาสตร

และเทคโนโลยเีพิ่มขึ้น   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับผูเรียนระดับประถมปลายหรืออายุ 8 ขวบขึ้นไป  

 มีคูมือการเรียนรูสําหรับแนะนําการทดลองและใชงานรวม 8 ใบงาน 

 เหมาะสําหรับเรียนรูเนื้อหาทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน 

 ชุดสื่อการทดลองอิเล็กทรอนิกสเสยีงและแสงพรอมใชงานไดทันทีและใชงานไดสะดวก  

 การทดลองไมเปนอันตรายตอผูเรียนเนื่องจากใชแบตเตอร่ีขนาด AAA จํานวน 2 กอน  

 บอรดทดลองสามารถตอเปนวงจรตางๆ ไดหลายรูปแบบ 

 อุปกรณทดลองอยูบนบอรดใชการเชื่อมตอดวยสายไฟและจุดตอเปนสปริงแข็งแรงทดทาน 

 มีอุปกรณสําหรับใชในการทดลองหลายแบบ เชน เซนเซอรแสง (LDR), ทรานซิสเตอร, ลําโพง, สวิตช

เปด/ปด, ตัวตานทานและตัวเก็บประจุ เปนตน   
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ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสเสียงตนตรี 8 ใบงาน 

4894091328039 

 
 

ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสเสียงดนตรี 8 ใบงาน เปนบอรดทดลองขนาดเล็กสําหรับเด็กต้ังแต 8 ขวบขึ้นไป 

สําหรับเรียนรูเก่ียวกับเสียงดนตรีโดยใชอปุกรณอิเล็กทรอนิกส และมีอุปกรณตางๆ สําหรับทดลองในบอรด

อยางครบถวน รวมท้ังความรูเก่ียวกับพ้ืนฐานอุปกรณอิเล็กทรอนิกสและการตอวงจรเพ่ือใหวงจรทํางาน

ลักษณะตางๆ ซึ่งชุดทดลองไดออกแบบใหเรียนรูไดอยางเปนข้ันตอน ดวยการอธิบายความรูเกี่ยวกับตัวอุปกรณ

และการตอวงจรทดลองรวม 8 ใบงาน ชวยใหการเรียนรูมีความสนุกเพลินเพลินและผูเรียนเกิดทักษะในการตอ

วงจร, การประกอบอุปกรณเสริมและการแกไขปญหาในระหวางการทดลอง ทั้งนี้ชุดทดลองจะเปนสวนของการ

สรางแรงบันดาลใจใหผูเรียนชอบการเรียนรูทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีเพ่ิมข้ึน   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เหมาะสําหรับผูเรียนระดับประถมปลายหรืออายุ 8 ขวบขึ้นไป  

 มีคูมือการเรียนรูสําหรับแนะนําการทดลองและใชงานรวม 8 ใบงาน   

 เหมาะสําหรับเรียนรูเนื้อหาทางดานไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน 

 ชุดทดลองอิเล็กทรอนิกสเสียงดนตรีพรอมใชงานไดทันทีและใชงานไดสะดวก  

 การทดลองไมเปนอันตรายตอผูเรียนเนื่องจากใชแบตเตอร่ีขนาด AAA จํานวน 2 กอน  

 บอรดทดลองสามารถตอเปนวงจรตางๆ ไดหลายรูปแบบ     

 อุปกรณทดลองอยูบนบอรดใชการเชื่อมตอดวยสายไฟและจุดตอเปนสปริงแข็งแรงทดทาน 

 มีอุปกรณสําหรับใชในการทดลองหลายแบบ เชน ไอซีกําเนิดสัญญาณเสียง, แอลอีดีแสดงผล, 

เซนเซอรแสง (LDR), ทรานซิสเตอร, ลําโพง, สวิตชเปด/ปดและตัวตานทาน เปนตน   
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ลิฟทยกรถ 2 เสาคานลาง 4.5 ตัน  
5225890003206 

 
 

ลิฟทยกรถยนต 2 เสาคานลางขนาด 4.5 ตัน เปนลิฟทยกรถยนตแบบใชระบบไฮดรอลิกรวมกับมอเตอรไฟฟา

ในการทํางาน ซึ่งจะมีจุดเดนในเรื่องของการยกรถยนตไดสงูและยกรถยนตไดหลายประเภทเม่ือเทียบกบัลิฟท

ยกรถยนตแบบ 2 เสาคานบนและสามารถทําการยกหรือลดระดบัการยกไดรวดเร็ว ชวยใหผูใชงานสะดวกไม

ตองออกแรงเพียงควบคุมการกดปุมไดงายตัวเคร่ืองก็ทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ ตัวโครงสรางเสาเปนเหล็ก

หนา 5 มิลลิเมตรไดมาตรฐาน มีระบบปองกันในชวงของการยกตัวรถยนตและการปลดล็อกไดทั้ง 2 ขาง   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 รับน้ําหนกัไดสงูสุด   4.5  ตัน  

 ความเร็วในการยก   50 วินาท ี

 ระยะยกสูงสุด     1900  มิลลิเมตร 

 ความสูงจากพื้นถึงแปนยก     110  มิลลิเมตร 

 ความสูงของเสา     2820  มิลลิเมตร 

 ความกวางของเสาดานนอก  3380  มิลลิเมตร 

 ความกวางของเสาดานใน   2560  มิลลิเมตร 

 ความกวางระหวางเสา   2800  มิลลิเมตร 

 ใชแรงดันไฟฟา      220  หรือ 380 โวลต  
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ลิฟทยกรถ 2 เสาคานบน 4.5 ตัน  
5225890003213 

 

 
 
ลิฟทยกรถยนต 2 เสาคานบนขนาด 4.5 ตัน เปนลฟิทยกรถยนตแบบใชระบบไฮดรอลิกรวมกับมอเตอรไฟฟาใน

การทํางาน ซึ่งจะมีจุดเดนในเร่ืองของความมั่นคง ความแข็งแรงและสมมาตรของตัวลิฟทเม่ือเทียบกับลิฟทยก

รถยนตแบบ 2 เสาคานลาง และสามารถทําการยกหรือลดระดับการยกไดรวดเร็ว ตัวกระบอกไฮดรอลิกขนาด

ใหญคุณภาพสูงใหการขึ้นลงรถยนตที่ราบเรียบ ทําใหใชงานไดสะดวกควบคุมการทาํงานดวยการกดปุมและ

ตัวเครื่องทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ ตัวโครงสรางเสาเปนเหล็กหนา 5 มิลลิเมตรไดมาตรฐาน มีระบบ

ปองกันในชวงของการยกตัวรถยนตและการปลดล็อกไดท้ัง 2 ขาง   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 รับน้ําหนกัไดสงูสุด   4.5  ตัน  

 ความเร็วในการยก   50 วินาท ี

 ระยะยกสูงสุด     1800  มิลลิเมตร 

 ความสูงจากพื้นถึงแปนยก     100  มิลลิเมตร 

 ความสูงของเสา     3750  มิลลิเมตร 

 ความกวางของเสาดานนอก  3380  มิลลิเมตร 

 ความกวางของเสาดานใน   2500  มิลลิเมตร 

 ความกวางระหวางเสา   2800  มิลลิเมตร 

 ใชแรงดันไฟฟา      220  หรือ 380 โวลต  
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ลิฟทยกรถจักรยานยนต   

5225890003220 

 
 

ลิฟทยกรถจักรยานยนตเปนอุปกรณชวยอํานวยความสะดวกใหกับชางซอมรถ เพ่ือยกหรือเคล่ือนยาย

รถจักรยานยนตที่มีนํ้าหนักมากไดสะดวกขึ้น ในงานซอมแซมและบํารุงรักษารถจักรยานยนตและจําเปนสําหรับ

รานขายรถยนตหรืออูซอมรถท่ัวไป โดยผูใชสามารถปรับระดับความสูงของการยกใหอยูในตําแหนงท่ีตองการ 

ดวยระบบลมซ่ึงผูใชสามารถควบคุมไดงาย ทั้งนี้ลิฟทยกรถจักรยานยนตจะชวยเพ่ิมประสิทธิภาพในการ

ซอมแซมและบํารุงรักษารถจักรยานยนตไดมากยิ่งข้ึน  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 รับน้ําหนกัรถจกัรยานยนต  400  กิโลกรัม 

 การยกลงตํ่าสุด    210  มิลลิเมตร 

 การยกขึ้นสูงสุด    780  มิลลิเมตร 

 ขนาดของฐานลิฟทยก   220x60 เซนติเมตร 

 ขนาดของตัวตอฐานลิฟทยก  60x60 เซนติเมตร 

 ความดันอากาศ    0.75-0.85 เมกาปาสคาล  

 น้ําหนกัรวมทั้งหมด   164  กิโลกรัม 

 ขนาดของตัวลิฟทยกทั้งหมด  211x74x32  เซนติเมตร 
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เครื่องวิเคราะหสภาพเคร่ืองยนต 

5225890003237 

 
 

เคร่ืองวินจิฉัยอัจฉรยิะนี้ชวยใหทราบขอมูลของรถยนต VIN : Vehicle Identification Number  นั้นๆ เพ่ือ

เขาถึงขอมลูในรถยนตปจจุบันรวมถึงขอมลูของรถยนตในอดีตสําหรับทําการทดสอบอยางรวดเร็ว เคร่ือง

วนิิจฉัยสามารถอานโคด DTC : Diagnostic Trouble Code ที่เกิดข้ึนได, ลบโคด DTC และอานขอมูลสตรมี 

เปนตน นอกจากนี้ยังสามารถวนิิจฉัยจากระยะไกลเพ่ือชวยรานซอมหรือชางเทคนิคทําการสงขอความโตตอบ

แบบทันทีชวยใหงานซอมแซมหรือแกไขรถยนตไดเร็วข้ึน นอกจากนี้เครื่องวินิจฉัยสามารถอัพเดตซอฟตแวร

แบบออนไลนได รองรับการเชื่อมตอไวไฟ (Wi-Fi) และการเชื่อมตออีเธอรเน็ต ชวยใหมีประสิทธิภาพในการ

ตรวจสอบรถยนตมากขึ้น  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ระบบปฏิบัติการ แอนดรอยดเวอรช่ัน 7.1   

 ชิฟประมวลผล Quad-core 1.4GHz    

 ใชแบตเตอร่ีความจุขนาด 4850mAh แบบชารจได ชนดิลิเทียมโพลิเมอร    

 หนวยความภายในเคร่ือง 2GB และหนวยความจัดเก็บขอมูลที่ 16GB     

 จอแสดงผลขนาด 8 นิ้วแบบทชัสกรีนท่ีความละเอียด 1280x800 พิกเซล  

 กลองดานหนาความละเอียด 2.0 เมกาพกิเซลและดานหลัง 5.0 เมกาพิกเซล       

 การเช่ือมตอไรสายแบบ Wi-Fi (802.11a/b/g/h), และบลูทูธ 2.0 

 อุณหภูมิการทํางานชวง 0~45 องศาเซลเซียล   

 อุณหภูมิการทํางานสะสมชวง -20~70 องศาเซลเซียล     

 คาแรงดันไฟฟาใชงานทาํงานชวง DC 9V~18V  

 คากระแสไฟฟาใชงานประมาณ 35mA  

 คากระแสไฟฟาสแตนบายประมาณ 25mA    

 อุณหภูมิการใชงานในชวง -20 ถึง 55 องศาเซลเซียลและความชื้นสะสม <60%     

 
 



 

   

           1858/87-90ถนนเทพรัตนแขวงบางนาใต เขตบางนากรุงเทพมหานคร10260 โทร.0 2826 8000โทรสาร 0 2826 8999 

- 53 -

เครื่องถอดยางรถยนต  

5225890003244 

 

 
 

เปนเครื่องถอดยางรถยนต ประกอบดวยแทนรองรับที่แขงแรง ระบบควบคุมการทํางานของเคร่ืองดวยไฟฟา

และลม ตัวจานรองกะทะลอและสามารถปรบัระยะใชงานไดสะดวก เพ่ือใหการถอดและติดต้ังยางไดหลาย

ขนาด ทั้งน้ีการใชเคร่ืองถอดและติดต้ังยางเพื่อหลีกเล่ียงความเสียหายของขอบลอที่อาจเกดิความเสียหายข้ึน 

ฐานแผนเพลตขนาดใหญแข็งแกรงทนทานเหมาะสําหรบัการถอดและติดตั้งยางท่ัวไปและยางชนิดแบน ซ่ึงจะ

ชวยอํานวยความสะดวกและมีความปลอดภัยใหแกชางผูปฏิบัติงานไดมากยิ่งข้ึน  

 

ขอมูลจําเพาะ 

 สามารถจับขอบกะทะลอดานในขนาด   12 ถึง 26 น้ิว 

 สามารถจับขอบกะทะลอดานนอกขนาด   10 ถึง 24 น้ิว 

 เสนผาศูนยกลางลอ    1020 มิลลิเมตร 

 ความกวางของลอ     356 มิลลิเมตร หรือ 16 นิ้ว   

 ตัวเครื่องใชแรงดันลม    8-12 บาร 

 คาแรงดันไฟฟาใชงาน    220V/50Hz 

 น้ําหนกัตัวเคร่ือง     212 กิโลกรัม 
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เครื่องชารจและสตารตรถยนต 

5225890003251 

 
เคร่ืองชารจและสตารทใหกับรถยนต สามารถชารจแบตเตอร่ีไดท้ังแบบ 12 โวลตและ 24 โวลต ท่ีสามารถจาย

กระแสไฟฟาไดสูงสุด 60 แอมป มีโหมดชารจแบบปกติ ชารจแบบเรงดวนและชารจสตารท อีกทั้งมีระบบ

ปองกันอันตรายใหกับตัวเคร่ืองในกรณีไฟฟาลัดวงจร การปองกันกระแสไฟฟาเกินดวยระบบตัดไฟฟากับเซอร

กิตเบรกเกอร (Circuit Breaker) โดยอัติโนมัติ มรีะบบควบคุมอุณหภูมิเครื่องชารจหากมีความรอนเกินดวย

อุปกรณตรวจจับอุณหภูมิ (Thermostat) จะตัดการจายกระแสไฟฟาของเครื่องชารจทันที ซ่ึงทํางานพรอมกับ

ไฟแสดงสถานะกระแสเกิน (OC) และเมื่ออุณหภูมิลดลงสูภาวะปกติไฟแสดงสถานะจะดับลงและสามารถ

ทํางานไดตามปกติ นอกจากนี้ยงัมีการปกปองเคร่ืองชารจและแบตเตอรี่เม่ือเกิดความผิดพลาดในการชารจ เชน 

การตอสายชารจสลับข้ัวและการจายกระแสไฟฟาเกินใหกับแบตเตอร่ีหรือการใชไมถูกตองในลักษณะอ่ืนๆ  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 แรงดันไฟฟาอินพุต      220Vac/50Hz 

 กําลังไฟฟาใชงาน     2000 วัตต (ในการชารจ) 

 กระแสไฟฟาเร่ิมทาํงานสูงสุดที่     560A 

 คาแรงดันชารจแบตเตอรี่     12V/24V  

 กระแสไฟชารจที่มีประสิทธิภาพ  60A  

 กระแสไฟชารจสูงสุดทีแรงดัน 24V  60A 

 สามารถการจายกระแสสูงสุดท่ี  1550Ah 

 สามารถการจายกระแสต่ําสุดที ่  20Ah 

 ฟวสที่ใชทางดานเอาตพุต    100Ax2 

 เลือกโหมดการใชงานได   6 ระดับ 

 ใชเซอรกิตเบรกเกอรขนาด   60A 

 ตัวเครื่องขนาด     36x26.5x60 เซนติเมตร 

 น้ําหนกัตัวเคร่ือง    26.5 กิโลกรัม 
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ชุดสื่อการเรียนรูเครื่องแกะ CNC และหัวเลเซอร  

5225890002995 

     
 

ชุดสื่อการเรียนรูเคร่ืองแกะสลักหัวและเลเซอร CNC (Computer Numerical Control) อัตโนมัติ ขนาด  

220x220x250mm เปนเคร่ืองแกะสลักและเลเซอรที่สามารถประกอบขึ้นไดเอง โดยไมมีลิขสิทธิ์ใดๆ (Open-

source platform) ทั้งในสวนของโปรแกรมควบคุมการทํางาน (Soft ware) และตัวเครื่องภายนอกตางๆ 

(Hard ware) เหมาะสาํหรบัใชในการเรยีนการสอนในกลุมอาซวีศึกษาและผูสนใชทั่วไป โดยเฉพาะสาขาแมค

คาทรอนิกส, ชางยนต, ชางกล, ไฟฟาและอิเล็กทรอนิกส เปนตน ซ่ึงผูเรียนจะไดเรียนรูเกี่ยวกับโครงสรางของ

ตัวเครื่องแกะสลักและหัวเลเซอรถงึลักษณะการทํางานและอุปกรณตางๆ ที่สําคัญ, การใชงานโปรแกรมควบคุม

เคร่ืองแกะสลักและหวัเลเซอร, การทํางานของบอรดควบคุมการทํางานของเคร่ืองแกะสลัก ทั้งนี้ตัวเครื่อง

สามารถใชแกะสลักและเลเซอรวัสดุไดหลายอยาง เชน กระดาษ, พลาสติก, ไม, อะคริลิก, พลาสติก, PCB และ

วสัดุเนื้อออนตางๆ 

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ชนดิของตัวเคร่ืองแกะสลักและเลเซอร CNC Engraving Machine 

 ตัวประมวลผลหลัก Atmel 328P 

 รองรับการเชื่อมตอสื่อสารผานพอรต USB 

 รองรับโปรแกรมควบคุม GRBL Controller, for Universal Gcode Sender 

 ฐานยึดชิ้นงานขนาด 300x180x40 mm 

 ตัวมอเตอรหัวแกะสลัก 775 Spindle Motor 24V: 7000r/min หรือขนาด 36V: 9000r/min 

 สเตปเปอรมอเตอร 1.3A 0.25N.m 

 แหลงจายไฟเล้ียงตัวเครื่อง 24V 5.6A และรับแรงดันอินพุต 110Vac - 240Vac 

 ระบบปฏิบัติการ Windows XP/ for Win 7/ for Win 8/ for Win10 

 วสัดุในการสรางชิ้นงาน อยางเชน กระดาษ, อลูมิเนียม, อะคิลิก, พลาสติก เปนตน 
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ชุดสื่อการเรียนรูเครื่องพิมพ 3 มิติ ขนาดพิมพ 190x195x200mm 

5225890002957 
 

 
 

เคร่ืองพิมพ 3 มิติ Finder 3.0 เปนเครื่องพิมพที่มีประสิทธิภาพสูง ที่ไดรับการอัพเกรดจาก Finder 2.0 ในดาน

ลดการสูญเสียพลังงาน การแจงเตือนเมื่อเสนวัสดุหมดและรองรับการพิมพวสัดุแบบยืนหยุนอยาง TPU 95A 

เหมาะสําหรับผูที่มีทาํงานอดิเรก, ใชงานในบาน รวมถึง สําหรับนักเรียนระดับประถมและมัธยมในการใชงาน

และเรียนรูการออกแบบดวยงานพมิพ 3 มิติ ซึ่งสรางชิ้นงานไดในขนาด 190x195x200 มิลลิเมตร มชีดุปอน

เสนวัสดุที่ทนทานและทนตออุณหภูมิในการพิมพชิ้นงานไดสูง 260 องศาเซลเซียล รวมท้ังพิมพเสนวัสดุได

หลายรูปแบบเชน PLA/ABS/HIPS/ PETG/PETG Pro เปนตน   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ใชชุดปอนเสนวัสดุแบบปอนตรงเขาไปยงัฮีตเตอร (Direct drive extruder)   

 เหมาะสําหรับกลุมอุตสาหกรรมที่หลากหลายเชน การศกึษา, การแพทย, ทันตกรรม, อัญมณี, การบิน, 

อวกาศ, ยานยนต , โรงงานอุตสาหกรรม, แผนท่ี และโมเดล 3 มิต ิ

 วสัดุที่ใชในการพิมพหลากหลาย เชน PLA, ABS, HIPS, Nylon, PC, PETG, PP, TPU, วสัดุซพัพอรต

, วัสดุผสม, โลหะ, วัสดุพิเศษ, ไฟเบอร, เรซิน และผงวัสดุ 

 มีเคร่ืองสแกน 3 มิติสําหรับกลุมงานหลายประเภท เชน Drake3D, Calibry, Einscan และโปรแกรม

Agisoft Metashape  

 มีเคร่ืองพมิพ 3 มิติใหเลือกมากกวา 50 รุน จากแบรนดตางๆ เชน Ultimaker, formlabs, eos, 

Zortrax และ Flshforge 

 อุณหภูมิการทํางานชุดปอนเสนวัสดุที่ 260 องศาเซลเซียล 

 คาความแมนยําในการพิมพชิ้นงานที่  ±0.2 มิลลิเมตร 

 ความเร็วในการพิมพชิ้นงานท่ี ≤180mm/วินาที  

 จอแสดงผลและรับคําส่ังแบบสัมผัสขนาด  4.3 นิ้ว   

 การเชื่อมตออุปกรณภายนอกเชน USB, Internet, storage และ WiFi  
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โดรน Mini 2SE FM Combo  

5225890002834 

 

 
 
โดรน Mini 2SE FM Combo เปนโดรนที่ยังคงจุดเดนในเรื่องขนาดทีเ่ล็ก นํ้าหนักเบา พกงาย เหมาะสําหรับ

การเดินทางและใชงานในชีวิตประจําวัน และดวยคุณภาพกลองคมชัดระดับ 4K นอกจากนี้ตัวโดรนยัง 
สามารถตานทานลมได 29-38 กิโลเมตรตอชั่วโมงและบินข้ึนที่ระดบัความสูงสูงสุด 4,000 เมตร มาพรอมกิม

บอลกันส่ันแบบ 3 แกน (3-Axis Gimbal) ที่ถูกพัฒนาใหสามารถควบคุมกลองไดอยางแมน รวมทั้งฟงกชนั  

Enhanced Photo เพื่อชวยในการปรับแตงภาพไดงายและสะดวก ทาํใหไดภาพที่มีสสัีนสดใสและได

รายละเอียดคมชัดย่ิงข้ึน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 น้ําหนกันอยกวา 249 กรัม 

 กลองวิดีโอใหระดับความคมชัดถึง 4K/30fps 

 มแีอพพลิเคชั่นท่ีสามารถดาวนโหลดไฟลจากโดรนไดโดยตรง พรอมเลือกเทมเพลต แกไข ตัดตอ และ

แชรผลงานไดทันที 

 มีฟงกชั่นซูมไดถึง 4 เทา และใหความละเอียดถึงระดับ 1080p  

 มีโหมดบินอัตโนมติัที่ส่ังงานไดงายสําหรับใชงานทั่วไป (QuickShots) 

 มาพรอมกิมบอลกนัสั่นแบบ 3 แกน ชวยใหควบคุมกลองไดอยางแมนยํา 

 มีฟงกชัน Enhanced Photo ชวยปรับแตงภาพอยางชาญฉลาด  

 สามารถบินไดนานสูงสุด 31 นาท ีแถมยังบินไดไกลถึง 10 กิโลเมตร (ในไทยประมาณ 6 กิโลเมตร) 

 มีระบบเซนเซอรการมองเห็นดานลางตัวลํา พรอม GPS ทําใหเคล่ือนตัวไปไดอยางแมนยาํ 
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โดรน Mini 3 FMCP (GL) 

5225890002841 

 
โดรน Mini 3 FMCP (GL) เปนโดรนขนาดกะทัดรัด แตมีฟงกชั่นการใชงานมากมายเพ่ืออํานวยความสะดวกแก

ผูควบคุมและใชงาน นอกจากนี้มาพรอมตัวกลองใหมประสิทธิภาพสูงดวยเซนเซอรขนาด 1/1.3 นิ้ว ถาย

ภาพน่ิงไดถึง 48 Mp. รองรับการถายวิดีโอดวยภาพที่คมชัดถึงระดับ 4K/60fps และ Slowmotion 

1080p/120fps และฟงกชั่นในการบินดวยระบบตรวจจับสิ่งกีดขวางแบบ 3 ทิศทาง และระบบ APAS 4.0 บิน

หลบหลกีการใชดวยเซนเซอร 3 จุด และยังสามารถบินไดนานตอเนื่องสูงสุด 34 นาที  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวโดรนขนาดเล็กกะทัดรัดและพกพางาย  

 น้ําหนกัเบา 249 กรัม ใบพัดแบบใหมท่ีมีขนาดใหญและยาวขึ้น 

 กลองประสิทธิภาพสูงดวยเซนเซอรขนาด 1/1.3 น้ิว ถายภาพนิ่ง 48 Mp.,  

 รองรับวิดีโอขนาด 4K/60fps และ Slowmotion 1080p/120fps 

 กิมบอล (Gimbal) ออกแบบใหมสามารถปรับใหถายแนวต้ังได  

 สามารถบินวนถายวิดีโอรอบวัตถุอัตโนมัติไดแบบ 360°  

 สามารถซูมแบบดจิิตอลไดถึง 4 เทา 

 ระบบสงสัญญาณภาพสดไดที่ 1080p/30fps  

 มีโหมด D-Cinelike Color   

 โหมดบินพิเศษ MasterShots, time lapse, Panorama 180° 

 โหมดบินติดตามแบบ FocusTrack  

 มีฟงกชั่น ActiveTrack 4.0, Spotlight 2.0 และ Point of Interest 3.0  

 มีระบบตรวจจับสิ่งกีดขวางแบบ 3 ทิศทางและระบบ APAS 4.0 บินหลบหลีกดวยเซนเซอร 3 จุด  

 สามารถโอนถายไฟลผาน Wi-Fi ที่ความเร็ว 30 Mbps  

 



 

   

           1858/87-90ถนนเทพรัตนแขวงบางนาใต เขตบางนากรุงเทพมหานคร10260 โทร.0 2826 8000โทรสาร 0 2826 8999 

- 59 -

โดรน Mini 3 FMCPRC (GL) 

5225890002858 

 
โดรน Mini 3 FMCPRC (GL) เปนโดรนขนาดกะทัดรัด มาพรอมฟงกชั่นการใชงานมากมายและตัวรีโมทควบคุม

แสดงผลภาพถายบนหนาจอในตัวชวยใหเห็นภาพถายมมุตางๆ ชัดเจน ตัวกลองถายภาพประสทิธภิาพสูงดวย

เซนเซอรขนาด 1/1.3 น้ิว สามารถถายภาพนิ่งไดถึง 48 Mp. และบินไดนานตอเนื่อง 34 นาที พรอมทั้งรองรับ

การถายวิดีโอแบบคมชัดถึงระดับ 4K/60fps และ Slowmotion 1080p/120fps มีฟงกชั่นอํานวยความ

สะดวกใหกับผูควบคุมหลายรูปแบบ เชน การบินไดอยางอิสระขณะเมื่อกลองล็อกวัตถเุปาหมาย (Spotlight 

2.0), โหมดใหผูใชงานกําหนดจดุที่ตองการ (Point of Interest 3.0) เพ่ือถายวิดีโอไดแบบ 360°,  และมีระบบ 

APAS 4.0 เซนเซอรตรวจจับรอบทิศทางและสามารถหลบหลีกส่ิงกีดขวางไดอยางแมนยํา  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวโดรนขนาดเล็กกะทัดรัดและพกพางาย  

 น้ําหนกัเบา 249 กรัม ใบพัดแบบใหมท่ีมีขนาดใหญและยาวขึ้น 

 กลองประสิทธิภาพสูงดวยเซนเซอรขนาด 1/1.3 น้ิว ถายภาพนิ่ง 48 Mp   

 รองรับวิดีโอขนาด 4K/60fps และ Slowmotion 1080p/120fps 

 กิมบอล (Gimbal) ออกแบบใหมใหสามารถปรับการถายแนวตั้งได  

 สามารถบินวนถายวิดีโอรอบวัตถุอัตโนมัติไดแบบ 360°  

 สามารถซูมแบบดจิิตอลไดถึง 4 เทา   

 มีระบบสงสัญญาณภาพสด 1080p/30fps  

 โหมด D-Cinelike Color  

 โหมดบินพิเศษ MasterShots, time lapse, Panorama 180° 

 โหมดบินติดตาม FocusTrack  

 มีฟงกชั่น ActiveTrack 4.0, Spotlight 2.0 และ Point of Interest 3.0  

 สามารถโอนถายไฟลผาน Wi-Fi ที่ความเร็ว 30 Mbps 
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โดรน Mini 4 FM Combo 

5225890003190 

 
 

โดรน Mini 4 FM Combo เปนโดรนท่ีมีประสิทธิภาพสูงน้ําหนักเบาเพียง 249 กรัม สามารถตานแรงลมไดท่ี

ระดับ 38.5 กม./ชม. และบินไดนานตอเนื่องสูงสุด 34 นาที รวมถึงใชสามารถใช MicroSD ในการเก็บบันทึก

ไฟลไดสูง 512GB และใชระบบสงสัญญาณ O4 ดวยการสงภาพสด 1080p/60fps มโีหมดฟงกชั่นการบินแบบ

ติดตามวัตถุหลายรูปแบบใหใชงาน เชน ActiveTrack 360°, Spotlight และ Point of Interest เปนตน ยังมี

ฟงกชั่นบนิหลบสิ่งกีดขวางดวยตัวเองอัตโนมัติ (APAS 5.0) เพ่ือปองกันความเสียหายในขณะใชงานในสถานที่

หางไกล, ท่ีมตีนไมหรือมีอาคารสูง นอกจากนี้ยงัมแีอพพลิเคชั่นใชงานรวมกับตัวโดรนใหสามารถใชงานไดงาย

ยิ่งข้ึน 
 
ขอมูลจําเพาะ 

 ใชเซนเซอรตัวกลองแบบ CMOS 1/1.3 นิ้ว ระยะ 24 มม. f/1.7 

 สามรถถายภาพนิ่งความละเอียด 48 MP และถายวิดีโอ 4K/60fps HDR และแบบ Slowmotion 

4K/100fps  

 สามารถซูมแบบดจิิตอลไดท่ีความละเอียดภาพ 12MP Photo: 1-2x / 4K: 1-3x / FHD: 1-4x 

 ใชกมิบอล (Gimbal) เพ่ือลดการส่ันในขณะถายภาพ แบบ 3 แกน 

 ความเร็วในการบินเร็ว 57.6 กม./ชม. (S Mode) และบินไกล 4-6 กม. (ในไทย) 

 หนวยความจําภายในตัวเคร่ืองท่ีความจุ 2GB 

 รองรับการถายการถายภาพในระดับ 10 Bit D-log-M/HLG 

 มีเซนเซอรตรวจจับสิ่งกีดขวางรอบทิศทาง 

 ฟงกชั่น Advanced Return to Home (Advanced RTH) 

 มีโหมดการใชงาน QuickShot (Dronie, Helix, Rocket, Circle, Boomerang, Asteroid) 

 โหมดการบินพิเศษ (MasterShots, Hyperlapse, Waypoint, Cruise Control, Panorama 180°/

แนวต้ัง/360°)  

 มีรีโมทควบคุมที่สามารถส่ือสารไดตอเนื่องพรอมหนาจอแสดงผล 5.5 นิ้วแบบ FHD 
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โดรน Air 2S FM Combo  
5225890002247 

 
 

โดรน Air 2S Combo เปนโดรนพกพารุนใหมและมีประสิทธภิาพสูง มีฟงกชั่นการใชงานหลากหลาย รวมทั้งใช

เซนเซอรกลอง CMOS ขนาดใหญ 1 น้ิว สามารถถายวิดีโอไดชัดสูงสุดถึง 5.4K รวมทั้งฟงกช่ัน MasterShots  

ระบบตรวจจับสิ่งกีดขวางรอบดานทั้ง 4 ทิศทางและการบินแบบติดตาม (FocusTrack) ในลักษณะการบินล็อก

เปาหมายพรอมฟงกชันซูมถายจากระยะไกล, การบนิล็อกเปาหมายพรอมบินหลบหลีกสิ่งกีดขวางอัตโนมัติและ

การกําหนดจุดที่ตองการบินวนถายวิดีโอรอบวัตถุเปาหมายเปนวงกลม พรอมท้ังคุณสมบัติอัจฉริยะอ่ืนๆ อีก

มากมาย  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 น้ําหนกัพรอมบิน 595 กรัม (โดรนสามารถพับได) 

 เซนเซอร CMOS ขนาดใหญ1 นิ้ว 

 ความละเอียดภาพ 20MP (JPG): 3:2 (5,472x3648), 16:9 (5472x3078) 

 รองรับการถายภาพ RAW/HDR 

 ความละเอียดวิดีโอสูงสุด (MP4) 5.4K (5,472x3078) 24/24/30fps 

 ซูมไดสงูสุดถึง 8 เทาและมหีนวยความจาํภายในความจุ 8GB 

 ฟเจอรอัจฉริยะ MasterShot ถายภาพอัตโนมัต ิ

 มีฟงกชั่นพิเศษการบินติดตามดวยระบบ FocusTrack  

 บงัคับบินไกล 12 กม. (ในไทย 8 กม.) 

 เซนเซอรตรวจจับสิ่งกีดขวาง 4 ทิศทาง ดวยเทคโนโลย ีAPAS 4.0 สามารถคํานวณหาเสนทางบิน และ

หลบหลกีอุปสรรคหรือส่ิงกีดขวางอัตโนมัติดวยความเร็วสูง ในสภาพแวดลอมที่ซับซอนไดมากขึ้น 

 เซนเซอร ADS-B ชวยระบุตาํแหนงเครื่องบิน 

 ใชการสงสัญญาณแบบใหม O3 (OcuSync3.0) ซ่ึงรองรับการส่ือสารผานคล่ืนความถี่ 2.4 และ 

5.8GHz 

 บนินานสูงสุด 31 นาที, บินเร็วสูงสดุ 68.4 กม./ชม. 

 แบตเตอรี่โดรน 11.55V 3,500mAh, แบตเตอรี่รีโมตคอนโทรล 3.6V/5,200mAh 
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โดรน Mavic 3 FM Combo  

5225890002889 

 
โดรน Mavic 3 FM Combo เปนโดรนพกพาอีกรุนหน่ึงนิยมใชงาน ดวยฟงกชัน่และลักษณะพิเศษแบบกลองคู 

จาก Hasselblad โดยใชเซนเซอรกลอง CMOS ขนาดใหญ 4/3 นิ้ว สามารถถายวิดีโอไดชัดสูงสดุถงึ 5.1K และ

อีกตัวเปนเลนสเทเลโฟโต 162 มลิลิเมตร สามารถถายภาพแบบ RAW ที่มีชวงไดนามิกสูงถึง 12.8 สต็อป เก็บ

รายละเอียดไดคมชดัแมในสภาพแสงท่ีซับซอน นอกจากนี้ยังมีฟงกชั่น MasterShots ที่สามารถชวยใหผูใชงาน

เก็บภาพและวดีิโอไดทกุสถานการณดวยการแตะเพียงครั้งเดยีว และยงัเลือกวตัถุที่ตองการเพ่ือใหโดรนบินถาย

ใหอยางอัตโนมัติและล็อกเปาหมายใหอยูกลางเฟรมเสมอ การสงสัญญาณแบบใหม (O3+) ดวยการสื่อสารผาน

คล่ืนความถ่ี 2.4 และ 5.8GHz ทําใหรับภาพถายจากกลองไดชัดถึงระดับ Full HD ท่ี 1080p/60fps  นอกจาก 

นี้ยังมีฟงกชั่นและสมรรถนะการบินอัจฉริยะอีกมากมาย  

 

ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวโดรนขนาดกะทัดรดัสามารถพับเก็บและพกพาไดงาย 

 โดรนจะใชกลองคูจาก Hasselblad   

 เซนเซอร CMOS ขนาด 4/3” ถายภาพความละเอียดสูงสุด 20MP 

 เลนสเทเลโฟโต 162 มม. เซนเซอรขนาด 1/2” ถายภาพความละเอียดสูงสุด 12MP 

 กลองวิดีโอชัดระดับ 5.1K Ultra HD และมีระบบกันสั่นแบบ 3 แกน 

 รองรับการบันทึกไฟล Apple ProRes 422 HQ (เฉพาะในรุน Cine) 

 เทคโนโลยี VDAF โฟกัสอัตโนมติัในการตรวจจับดวยภาพ 

 ความละเอียดในการเก็บภาพ 10-bit Dlog-M Color Profile บันทึกสีไดกวาพันลานเฉด 

 เซนเซอรตรวจจับสิ่งกีดขวางรอบทิศทาง 

 มีระบบ APAS 5.0 ท่ีอัพเกรดใหม ชวยคํานวณหาเสนทางบินที่ปลอดภัยและหลบหลีกสิ่งกีดขวาง

อัตโนมัต ิ

 ฟงกชั่น MasterShots ดวยคําสั่งการแตะเพยีงครั้งเดียว 

 ฟงกชั่นติดตามอัพเกรดเปน ActiveTrack 5.0 

 บนิไดนานตอเนื่อง 46 นาที และบินไดเรว็ถึง 75 กม./ชม. 

 รองรับการส่ือสารผานคล่ืนความถี่ 2.4GHz และ 5.8GHz 
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โดรนการเกษตร ถงับรรจุนํ้ายา 10 ลติร 
5225890002780 

 

  
 
โดรนเกษตรสามารถบรรจุน้ํายาไดท่ีความจุ 10 ลิตร เครื่องมือทุนแรงใหกับเกษตรกร สะดวก ปลอดภัย 

ทนทาน ใชพนปุย พนยาฆาแมลง กําจัดวัชพชื ไดในชวง 30 ถึง 40 ไรตอช่ัวโมง โดรนเกษตรนี้เปนรุนเล็กแต

ทรงพลงั ขนาดเล็กและน้ําหนักเบา ทํางานดวยมอเตอรขับจํานวน 4 ใบพดั สามารถพนสเปรยน้ํายาไดที่รัศมี 

3.5-5 เมตร โดยมีอัตราการพนสูงสุดที่ 2.4 ลิตรตอนาที รีโมตคอนโทรลสดํีาแบบใหม ซ่ึงติดตั้งแอพพลิเคชนัที่

สามารถใชงานงาย ดวยจอแสดงผลในตัวขนาด 5.5 นิ้ว มีความสวางเปนพิเศษ ซึ่งมองเห็นชัดเจนทามกลาง

สภาพแสงสวางมาก ตัวโดรนจะมีระยะการรับและสงภาพที่เสถียรไมเกิน 5 กิโลเมตร นอกจากน้ีตัวโดรนจะถูก

ออกแบบใหใบพัดและตัวแขนสามารถพับเก็บได ทําใหสะดวกตอการขนยาย นํ้าหนักเบา ตัวแบตเตอรี่และถัง

น้ํายาสามารถใสเขาหรือถอดออกไดอยางรวดเร็ว 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 สามารถบรรจุน้ํายาได 10 ลิตร 

 ความสามารถในการพนที่รัศมีสเปรย 3.5 ถึง 4.5 เมตร 

 ความเร็วในการทํางานในชวง 30 ถึง 40 ไรตอช่ัวโมง 

 ความสามารถในการฉีดพนเร็ว 2.4 ลิตรตอนาท ี

 ตัวโดนมีจํานวน 4 ใบพัด 4 หัวฉีดและปม 2 ตัว 

 มีกลอง FPV ดานหนาและดานหลังเพื่อแสดงผล 

 มีเรดารสําหรับกันชนรอบทิศทางและดานบน 

 ตัวโดรนสามารถกันน้ําและฝุนไดตามมาตรฐานในระดบั IP67  

 ความเร็วในการชารจแบตเตอรี่เพื่อใชงาน 7 ถึง 10 นาทีและสามารถชารจไดถึง 1,000 รอบ 

 การออกแบบตัวโดรนใหพบัเก็บได น้ําหนักเบา เคลื่อนยายสะดวก 
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โดรนการเกษตรถังบรรจุน้ํายา 20 ลิตร 
5225890002735 

    
  
โดรนเกษตร ความจุ 20 ลิตร มาพรอมสมรรถนะการบินอันทรงพลัง มีความเสถียรภาพและความปลอดภัยใน

การบินใหแกผูใชงาน สามารถทําการฉีดพนที่ แมนยํา พรอมเรดารกนัชนแบบรอบทิศทาง ทาํงานไดอยางอิสระ

ทุกสภาพพื้นที่ รองรับถังน้ํายาไดสูงสุดถึง 20 ลิตร และพนสเปรยน้ํายาไดกวาง 4 ถึง 7 เมตร มีระบบปม 4 ตัว 

และสปริงเกอรรวม 8 ตัว โดยมีอัตราการพนสูงสุดท่ี 3.6 ถึง 6 ลิตรตอนาท ี(ข้ึนอยูกับหัวฉีด) ทั้งนี้สามารถพน

ไดครอบคลุมพ้ืนที่ถงึ 75 ไรตอช่ัวโมงหรือมากกวา 100 ไรตอวนั มาพรอมรีโมตคอนโทรล สีดําใหม ซึ่งติดต้ัง

แอพพลิเคชันพรอมใชงานและจอแสดงผลในตัวขนาด 5.5 นิ้วแบบมีความสวางเปนพิเศษ การประกอบใชงาน

ตัวโดรน แบตเตอร่ีและถังสเปรยไมยุงยาก ชวยใหจัดเก็บไดงายดวยการพับเก็บสะดวกตอการขนยายไปใชงาน

ตางพ้ืนที่ 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 สามารถบรรจุน้ํายาไดสูงสุดถึง 20 ลิตร 

 สามารถทํางานไดถงึ 75 ไรตอช่ัวโมง 

 ระบบเรดารตรวจจับวัตถุแบบรอบทิศทาง 360 องศา บินหลบสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ 

 รีโมตคอนโทรลสีดําแบบใหม พรอมจอแสดงผลในตัวขนาด 5 นิ้ว 

 มีระบบ RTK ชวยใหโดรนสามารถทํางานพรอมกันไดหลายลาํในแปลงเดียว 

 สามารถใชอุปกรณเสริมกับถงัหวาน ในการหวานปุยหรือหวานเมล็ดพืชไดอยางรวดเร็ว เฉลี่ย 15 ถึง 

20 กิโลกรัมตอนาท ี

 ใชงานรวมกับโดรนถายภาพ DJI Phantom 4 Multispectral เพ่ือวิเคราะหคาสแีละสํารวจความ

สมบูรณของพืชในไร สําหรับเปด-ปดปมหรือเพ่ิมแรงดันปมใหเหมาะสม 

 สามารถใชงานรวมกับโดรนถายภาพ DJI Phantom 4 RTK เพ่ือสาํรวจไร เชน แปลงผลไม พืชสวน  

เพ่ือสรางเปนแผนที่สามมิติ และนําขอมูลไปใชในการสรางแผนที่ไดดวยตนเอง โดยไมจําเปนตองใช

ภาพถายดาวเทียม  

 สามารถบินฉีดพนในพ้ืนที่ลาดชันไดอยางปลอดภัยสามารถกันนํ้าและฝุนไดในระดับ IP67 

 ติดต้ังกลอง FPV และไฟสปอตไลต 2 ดวง ทํางานไดทั้งตอนกลางวันและในพ้ืนท่ีแสงนอย 
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โดรนการเกษตรถังบรรจุน้ํายา 30 ลิตร 
5225890003268 

     
 

โดรนเกษตรความจุ 30 ลิตร มาพรอมสมรรถนะการบนิที่มีเสถียรภาพ เหมาะกับการฉีดพนพื้นที่แปลงใหญ 

หรือใชรับจางฉีดพนได ทํางานไว ปลอดภัย รองรับถังน้ํายาไดสงูสุด 30 ลิตร มปีมแรงดันสูงแบบใหม 2 ตัว มี

ระบบวาลวไฟฟาไลอากาศ 8 ตัว และหัวฉีดพนถึง 16 หัว พรอมพนสเปรยน้ํายาที่รัศมี 9 เมตร ซึ่งครอบคลุม

พ้ืนที่ประมาณ 75-100 ไร/ชั่วโมง ตัวมาตรวดัปริมาณน้ําแบบใหม สามารถวัดระดับนํ้ายาในถังไดอยางแมนยํา 

พรอมคํานวณท่ีเหลือไดสาํหรับกลับเองที่ใกลที่สดุเพ่ือประหยดัแบตเตอร่ี มรีะบบเรดารทรงกลมเพื่อตรวจจับสิ่ง

กีดขวางไดรอบทิศทางและบินหลบหลีกสิ่งกีดขวางใหอัตโนมติัชวยเพ่ิมความปลอดภัย มีถังหวานเมล็ดขนาด 

35 ลิตร ชวยเพ่ิมประสิทธิภาพในการกระจายเมล็ดพันธุและปุย รองรับการใสปุยที่หลากหลายและการหวานมี

ความแมนยาํข้ึน ชวยเพิ่มผลผลิตไดมากกวาเดิม นอกจากนี้ยังตรวจสอบปรมิาณคงเหลือในถังไดตลอดเวลา  

ขอมูลจําเพาะ 

 สามารถบรรจุความจุน้ํายา 30 ลิตร 

 รัศมีของการสเปรย 4 ถึง 9 เมตร 

 ความเร็วในการทํางาน 75 ถึง 100 ไรตอชั่วโมง 

 ฉีดพนไดถึง 8 ลิตรตอนาที 

 จํานวน 6 ใบพดัและมหีัวพนถงึ 16 หัวฉีดและปม 2 ตัว 

 มกีลอง FPV ดานหนาและดานหลังในการแสดงภาพ 

 มเีรดารกันชนรอบทิศทางและดานบนหลบหลีกส่ิงกีดขวาง 

 สามารถกันมาตรฐานกันน้ํา IP67 

 ความเร็วในการชารจแบตเตอรี่ 10 ถึง 15 นาท ี
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ออสซิลโลสโคปขนาด 150MHz 2 ชอง 

5225890003336 

 

    
 

ออสซิลโลสโคปแบรนด Hantek DSO2000 Series Digital Storage Oscilloscope ในรุน DSO2D15 เปน

ดิจิตอลออสซิลโลสโคปในระดับราคาไมสูงนัก จอแสดงผลแบบ TFT ขนาด 7 น้ิว ความละเอียด 800x480 พิก

เซล ดวยจอสี รองรับการวัดสัญญาณในชวงแบนดวดิธ 150 MHz อัตราการสุมสัญญาณสูงสุด 1 GSa/s 

สามารถใชในการวเิคราะหการส่ือสารแบบอนุกรมไดหลายรปูแบบ เชน UART, LIN, CAN, IIC, SPI ซ่ึงเปน

รูปแบบการส่ือสารท่ีนิยมใชงานท่ัวไป มีหนวยความจําเก็บขอมลูรูปสัญญาณ (Memory Depth) 8M ที่

เพียงพอสําหรับการใชงานทั่วไปและการเรียนการสอนในระดับมธัยมปลายและอาชีวศึกษา 

ขอมูลจําเพาะ 

 วดัสัญญาณได 2 ชองในชวงแบนดวิดธ 150MHz  

 อัตราการสุมของการวัดสัญญาณสูงสุด 1GSa/s  

 มีหนวยความจําเก็บขอมูลรูปสญัญาณ (Memory Depth) 8M  

 การปรับขนาดสัญญาณแนวด่ิงไดในชวง 2mV/div ถึง 10V/div. 

 จอแสดงผลแบบสีขนาด 7 นิ้ว  

 มีโหมดปรับคาการวดัสัญญาณใหแบบอัตโนมัติ 

 มคํีาสั่งคํานวณสัญญาณทางคณิตศาสตรและคําส่ัง FFT เปนหลัก  

 การรับสัญญาณทริกเกอรไดหลายรูปแบบ เชน รับขอบสัญญาณอินพุต, ความกวางสัญญาณ, สัญญาณ

จากวิดีโอ, สัญญาณแบบมีความชนั เปนตน 

 มีโหมดการวัดสัญญาณใหกับการสื่อสารแบบ UART, LIN, CAN, IIC, SPI  

 การแสดงผลสําหรับวัดคาแรงดันแบบอนาลอกไดที่ 3 หลักและในโหมดการวัดคาความถี่ไดถึง 5 หลัก  

 แสดงผลการวัดสัญญาณไดถึง 32 รูปแบบและการแสดงผลในรูปแบบทางสถติ ิ

 มชีองจายสัญญาณไฟฟารูปแบบตางๆ 1 ชอง เชน สัญญาณไซน, สัญญาณฟนเล่ือย, สัญญาณพัลซสี

เหลี่ยมและสัญญาณเอ็กโปเนนเชยีล เปนตน   

 รองรับการควบคุมผาน SCPI command ในรุน DSO2D156    
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แหลงจายไฟกระแสตรง 35V 6A แสดงผล 4 หลัก 

5225890003343 

        
 
แหลงจายไฟกระแสตรงขนาด 210 วัตต ดวยจอแสดงผลแรงดันไฟฟาและกระแส 4 หลัก ความละเอียดสูงสุด 

10mV/1mA, ฟงกชั่นเพ่ิมเติมสําหรับการชารจเร็วดวยพอรต USB มาตรฐาน รองรับโปรโตคอลการชารจได

หลากหลาย, ฟงกชั่นการจัดเก็บขอมูลไดถึง 10 กลุม, รับไฟเล้ียงกระแสสลับอินพุตท่ีแรงดัน 230/115V 

สามารถเลือกได, มีพอรตอนุกรมท่ีแยกกันทางไฟฟาในการสื่อสาร, โปรแกรมรองรบัการควบคุมแหลงจายไฟ

หลายตัว, งายสําหรับการตั้งคาการวัดและการควบคุมคาแรงดันเกิน, กระแสเกิน, โอเวอรโหลด, ความรอน, มี

ฟงกชั่นปองกันการลัดวงจรและพัดลมภายในควบคุมคุมอุณหภูมิที่เกิดขึ้น ดวยความเงียบและทนทาน, การจาย

แรงดันและกระแสเอาตพุตสูงสุดท่ี 35V/6A, มีฟงกชั่นการควบคุมเอาตพุตสําหรบัการทํางานและใหหยุด, มี

ฟงกชั่นล็อกแผงดวยปุมเดียวเพ่ือปองกันการทํางานผิดพลาด เปนแหลงจายไฟที่เหมาะสําหรับหองปฏิบัติการ

ทั่วไป โดยเฉพาะในการเรียนระดับอาชีวศึกษา, งานซอมบํารุงรักษาเคร่ืองมือและอุปกรณไฟฟา รวมถึง

สายการผลิตและเครื่องใชในบาน เปนตน 
 
ขอมูลจําเพาะ 

 แสดงผลคาแรงดันและกระแส 4 หลัก และปรับคาความละเอียดที่ 10mV/1mA 

 มีพอรต USB สําหรับการชารจเร็วเพิ่มเติม 

 จัดเก็บกลุมขอมูลได 10 กลุมในการบันทึกคาและเรียกกลับมาแสดงผล 

 รับไฟเลี้ยงกระแสสลับได 2 ระดับท่ี 220V หรือ 115V ดวยการปรับสวิตชเลือก 

 การส่ือสารพอรตอนุกรมแยกกันทางไฟฟา โปรแกรมใชงานสามารถควบคุมไดหลายรูปแบบ         

และใชงานงาย 

 มีระบบปองกันแรงดัน กระแส ความรอนเกินและการรัดวงจร 

 สัญญาณรบกวนจากพดัลมระบายความรอนตํ่าทํางานเงียบและทนทาน 

 สามารถจายแรงดันและกระแสท่ี 35V/6A และควบคุมการจายกําลังไฟฟาได 

 สามารควบคุมคาแรงดันและกระแสเอาตพุตใหคงที่ รวมถึงโหมดสวิตชควบคุมอัตโนมติ 

 โครงสรางวงจรภายแบงออกเปน 2 สวนท่ีไมมีผลกระทบตอการจายกระแสโหลด 

 ตัวกลองแหลงจายไฟขนาดเล็ก เบา พกพาไดงายและประสิทธิภาพสูง 
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สื่อการสอนกลอง VR (สภาพแวดลอมเสมือน) 

5225890002803 

 

 
 
ส่ือการสอนกลอง Virtual Reality : VR เปนส่ือการสอนใหผูใชงานเห็นและฟงเสียงในโลกเสมือนจริง ซึ่งจะ

เปนประโยชนมากสําหรับใชในการเรียนการสอน ทั้งนี้ชวยใหผูเรียนสามารถสัมผัสประสบการณเสมือนจริงกับ

เนื้อหาที่เรียนรูไดงายยิ่งข้ึน เชน การเรียนรูทางดานคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร การเรียนรูในงานดาน

อุตสาหกรรมที่เปนอันตรายของบุคคลากร หรือการจําลองสถานท่ีตางๆ เฉพาะดาน ซึ่งจะชวยใหผูเรียนไดรบัรู

สถานที่หรือเหตุการณตางๆ กอนเจอสถานการณจริง ทั้งน้ีส่ือการสอนกลอง VR เปนเทคโนโลยีใหมท่ีสามารถ

นําไปประยุกตใชงานไดหลายภาคสวน เชน ในดานการศึกษา, งานทางดานสถาปตยกรรม, ดานการแพทย, ใน

งานอุตสาหกรรมทั่วไป, เกมสและความบันเทิง รวมถึงการทองเที่ยว เปนตน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 เชื่อมตอกับอุปกรณตางๆ ไดหลายแบบ เชน สมารทโฟนหรือคอมพิวเตอร 

 หนาจอมีแสดงผลความละเอียดสูง สามารถปรับความละเอียดแบบไดนามิกส รองรับการแสดงผลที่

ราบร่ืนและตอเนื่อง 

 ตัวควบคุมระบบสัมผัสแบบใหม ปรับปรุงใหรับกับท่ีพักนิ้วหัวแมมือและมีความมั่นคงย่ิงข้ึน 

 ชุดระบุทิศทางเสียงในแบบ 3D (Positional Audio) ติดต้ังอยูในชดุหูฟงโดยตรง ชวยให ไดยินส่ิงที่อยู

รอบตัว พรอมชองเสียบหูฟง 3.5 มิลลิเมตร 

 จอแสดงผล LCD แบบฟาสตสวิตช ความละเอียด 1,832 x 1,920 ตอขาง  

 รองรับอัตราการรีเฟรชไดท่ี 60, 72, 90 Hz เขากันไดกับแวนสายตา 

 สายรัดศีรษะแบบนุม ออกแบบมาเพ่ือใหผูใชงานไดงาย สบายและน้ําหนักเบา   
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สื่อการสอนหุนคน CPR ผูใหญ 

5225890002810 

 
 

ส่ือการสอนหุนคน CPR ผูใหญแบบคร่ึงตัวผูใหญ PRESTAN ELECTRONIC SMART CPR MANIKIN 

ADULT เปนหุนสาํหรบัชวยฝกการทาํ CPR ใหกับคนทั่วไปไดอยางถูกตอง เหมาะสําหรับใชสาธิตในหลักสูตร

การอบรมปฐมพยาบาล การชวยเหลือบุคคลทั่วไปในกรณีฉุกเฉินตางๆ เม่ือเกิดข้ึนเฉพาะหนา ซ่ึงจะเปนผลให

ผูปวยมีโอกาสรอดชีวิตเพิ่มข้ึนและเปนการฝกการชวยเหลือผูประสบภัยตางๆ ไดอยางถูกตองและเหมาะสม 

ทั้งน้ีตัวหุนผลิตข้ึนมาใหโครงสรางคลายกับคนมากที่สุดดวยวัสดุคุณภาพสูงและมีความทนทานในการใชงาน  

  
ขอมูลจําเพาะ 

 ตัวหุน CPR ผูใหญสามารถจําลองการเปดทางเดินหายใจ, การหายใจ (การเปา), การกดหนาอกดวย

มือ และปอดจาํลองทาํจากพลาสติก 

 มีแอลอีดีตรวจสอบประสิทธิภาพความลึกและความถ่ีของการกดหนาอกไดดวยระบบอิเล็กทรอนิกสที่

ทนัสมัย (ไฟ LEDs โชวบริเวณไหลดานซาย)  

 ไฟสีแดง: กดดวยความถ่ี 0-60 คร้ัง/นาที 

 ไฟสีสม: กดดวยความถ่ี 60-80 คร้ัง/นาที 

 ไฟสีเขียว: กดดวยความถี่ 80-100 คร้ัง/นาที  

 การกดหนาอกท่ีมีประสิทธภิาพไฟสีเขียวจะติด 2 ดวง เมื่อกดดวยความถ่ีมากกวา 100 คร้ัง/นาที และ

ไฟสีแดงกระพริบเมื่อมีกดความลึกมากเกิน    

 มีอุปกรณ CPR Monitor, พรอมคูมือการใชงาน, ถุงหูหิ้วทําจากไนลอน 1 ใบ, หุน Prestan CPR 

ผูใหญแบบคร่ึงตัว 1 ตัว  

 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA จํานวน 2 กอน (ไมรวมอยูในชุด), สามารถใชแบตเตอร่ีแบบชารจไฟได 

 น้ําหนกัขนาด 3.18 กิโลกรัม, ขนาดตัวหุนประมาณ 7x14x23 น้ิว   
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สื่อการสอนหุนคน CPR ทารก 

5225890003350 

 
 

 

ส่ือการสอนหุนคน CPR ทารกแบบเต็มตัว เปนหุนสําหรับชวยฝกการทํา CPR ใหกับทารกไดอยางถูกตอง ซ่ึงจะ 

เสมือนจริงของรูปรางและการสัมผัส โดยหุนทารกของแบรนด Prestan จะแตกตางจากผลิตภัณฑอ่ืนๆ ใน

ทองตลาด โดยไดรับการออกแบบใหหุนทารกมขีนาดที่เหมาะสมและปรับใหใชงานงาย มีแผนปองกันใบหนา

และถุงปอดเทียมในระหวางฝกการใชงาน และคุณสมบัติพิเศษที่นาสนใจของหุนคน CPR ทารก คือจําลองการ

เปดทางเดินหายใจ, จําลองการหายใจ (การเปา), กดหนาอกดวยมือและปอดจําลองทําจากพลาสติก 

 

ขอมูลจําเพาะ   

 ตรวจสอบประสิทธิภาพความลึกและความถ่ีของการกดหนาอกได 

 ใชระบบอิเล็กทรอนิกสที่ทันสมัย (ไฟ LEDs โชวบรเิวณที่เปนกางเกงสีขาว) 

 ไฟสีแดง: กดดวยความถ่ี 0-60 คร้ัง/นาที 

 ไฟสีสม: กดดวยความถ่ี 60-80 คร้ัง/นาที 

 ไฟสีเขียว: กดดวยความถี่ 80-100 คร้ัง/นาที  

 การกดหนาอกท่ีมีประสิทธภิาพจะแสดงไฟสีเขียว 2 ดวง (เมื่อกดดวยความถ่ีมากกวา100 คร้ัง/นาที)  

 มีไฟสีแดงกระพริบเมื่อมีกดความลึกมากเกิน    

 น้ําหนกัตัวหุน 2.7 กิโลกรัม, ขนาด 10x6x22 นิ้ว 

 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA จํานวน 2 กอน (ไมรวมอยูในชุด), สามารถใชแบตเตอร่ีแบบชารจไฟได 

 มีแผนปองกันใบหนา (Disposable face shields) เพ่ือหลีกเลี่ยงการปนเปอนน้ําลายในระหวางการ

ฝกอบรม (50 ชิ้น/ชุด) และปอดเทียม (10 ชิ้น/ชุด)  
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สื่อการสอน AED เครื่องกระตุนหัวใจ 

5225890003367 

 
 

ส่ือการสอน Automated External Defibrillator : AED เคร่ืองกระตุนหัวใจ เปนเคร่ืองกระตุนหัวใจขนาด

กะทัดรัดน้ําหนักเบา สามารถเลือกโหมดการใชงานไดหลายรูปแบบเพ่ือรองรับสถานการณการฝกอบรมในชั้น

เรียน นอกจากนี้ผูฝกสอนสามารถปรับแตงรปูแบบการฝกของตนเองได ดวยตัวเลือกในการเปดหรือปดเคร่ือง

บีบอัด (Metronome) และ/หรือเสียงเตือน "จังหวะลมหายใจ" นอกจากน้ียังมีแผนอิเล็กโทรดจับสัญญาณบน

รางการเพ่ือเชื่อมตอไปยังตัวเคร่ืองในการวิเคราะหผล และตัวเคร่ืองสามารถเลือกใชงานไดทั้งภาษาไทยและ

ภาษาอังกฤษ  

 

ขอมูลจําเพาะ   
 

 มีรูปแสดงผลการฝกเครื่องกระตุนหัวใจได 2 แบบคือ สําหรับผูใหญหรือเด็ก  

 มีแผนอิเล็กโทรดตรวจจับสัญญาณบนรางกาย  

 มีแผนอิเล็กโทรดสําหรับกระตุนที่ตําแหนงของรางกาย  

 มีปุมเลือกโหมดสําหรับฝกกับโหมดของเด็ก  

 มีเสียงเตอืนเฉพาะสําหรับการฝกกับโหมดของเด็ก 

 สามารถทํางานแบบอัตโนมัติและก่ึงอัตโนมัติในการจําลองการกระตุนหัวใจได  

 การฝกสอนการทํา CPR เสียงแจงจังหวะลมหายใจ   

 สามารถเปดหรือปดเคร่ืองบีบอัด Metronome ได 

 สามารถเปดหรือปดการแจงเตือนจงัหวะลมหายใจได   

 สามารถจําลองการฝกดวยเคร่ืองกระตุนหัวใจไดถึง 5 สถานการณ  
 มีการแจงเตือนเมื่อแบตเตอร่ีใกลหมด  
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กลองประมวลผลรวม Total station GM-52 

5225890003305 

 
 

กลองประมวลผลรวม Total station GM-52 เปนกลองสํารวจแบบอิเล็กทรอนิกส ซึ่งวัดระยะทางไดโดยไมใช

เปาสะทอนกลบัดวยเทคโนโลยีจากประเทศญ่ีปุน ที่สามารถชวยอํานวยความสะดวกใหกับผูใชงานดวย

โปรแกรมงานสํารวจตางๆ เชน การรังวดัมุมราบและมมุดิ่ง (Angle Measurement), การรังวดัระยะทาง 

(Distance Measurement), การรังวัดคาพิกัด (Coordinate Measurement), การหาความสงูของจดุใดๆ ที่

ไมสามารถต้ังปริซึมได (REM), กําหนดตําแหนงที่ตองการ (Setting Out), คํานวณหาพื้นที่ (Area 

Calculation) และการวัดระยะท่ีมีส่ิงกีดขวาง (Missing Line) เปนตน ตัวกลองมาพรอมขาตั้งกลองแบบ

อลูมิเนียมสามารถปรับความสูงได มีแบตเตอร่ีแบบชารจไดเพ่ิมเติมจํานวน 2 กอน และเคร่ืองชารจแบตเตอรีใ่น

ชุด และยังมีคูมือแนะนําการใชกลองรูปแบบตางๆ และแผนโปรแกรมจัดการขอมูลครบถวน 
 
ขอมูลจําเพาะ 

 มีกําลังขยายไมนอยกวา 30 เทา 

 สามารถวัดระยะโดยไมตองใชเปาปริซมึ (Reflectorless) ไดไกลถึง 500 เมตร 

 ระยะมองเห็นภาพชัดใกลสุดไมเกิน 1.3 เมตร 

 สามารถวัดระยะได 4,000 เมตรโดยใชปริซึม 1 ดวง 

 บนัทึกขอมลูไดไมนอยกวา 50,000 ขอมูลภายในตัวเคร่ือง 

 รองรับการเก็บขอมูลดวย USB Flash Drives (Max. 8 GB) 

 กลองสองหัวหมุด (Optical Plummet) กําลังขยาย 3 เทา และปรับความคมชัดได 

 มีระบบปรับแสงสวางสําหรับใชงานกลางแจงและสามารถปรับแสงสวางเองไดตามตองการ 

 จอแสดงผลแบบ Graphic LCD,192 x 80 dots, 2 หนาจอ 

 มีปุมปอนขอมูลแบบตัวเลขและตัวอักษรโดยตรงสําหรับใชงาน 

 แบตเตอรี่สามารถใชงานไดตอเนื่องถงึ 15 ชั่วโมง 

 ทนทนตอสภาพบรรยากาศและสามารถปองกันน้ําไดตามมาตรฐาน IP66 
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กลองประมวลผลรวม Total station TKS-202N  
5225890003312 

 
กลองประมวลผลรวม Total station TKS-202N เปนกลองวัดมุมและวดัระยะอยูในเคร่ืองเดียวกันสําหรับใช

ในงานสํารวจ โดยภาครบัและภาคสงของเคร่ืองวัดระยะแบบอิเล็กทรอนกิสประกอบอยูในกลองเล็งสําหรบัวัด

มุมและสามารถหมุนไดรอบตัว มีเสนผาศูนยกลางเลนสปากกลองขนาด 45 มิลลิเมตร มีโปรแกรมคํานวณใช

งานพิเศษชวยใหใชงานไดงายและสะดวกยิ่งข้ึน เชน การหาคาพิกัดของจุดต้ังกลองไดดวยการสองวัดคาจาก

หมุดพิกัดที่ทราบคาได (Resaction), การวดัความสูงของจุดที่ไมสามารถเขาถึงเปาหมายได (Remote 

Elevation Measurement), การวัดระยะระหวางจุดท่ีมีสิ่งกีดขวางแนวเล็งได โดยใหคาระยะราบ ระยะลาด

และความสูงตาง (Missing Line), การกําหนดจุดที่ตองการได โดยการใชคาพิกัด หรือมุมราบ,ระยะราบ และ

คาความสูง (Stake Out), และโปรแกรมสําหรบัคํานวณพ้ืนที่ และแสดงคาบนหนาจอได (Area Calculation)   

 
ขอมูลจําเพาะ 

 มีกําลังขยายไมนอยกวา 30 เทา 

 สามารถวัดระยะโดยไมตองใชเปาปริซมึ (Reflectorless) ไดไกลถึง 500 เมตร 

 ระยะมองเห็นภาพชัดใกลสุดไมเกิน 1.3 เมตร 

 สามารถวัดระยะได 2,000 เมตรโดยใชปริซึม 1 ดวง 

 ใหภาพหัวต้ังขนาดของภาพในระยะ 1000 เมตร ไมนอยกวา 26 เมตร หรือ 1 องศา 30 ลปิดา 

 บนัทึกขอมลูไดไมนอยกวา 24,000 ขอมูลภายในตัวเคร่ือง 

 รองรับการเก็บขอมูลดวย USB Flash Drives และพอรต RS-232C   

 การวัดมุมใชระบบ ABSOLUTE READING 

 มคีวามละเอียดในการอานคามมุราบและมมุด่ิงไดโดยตรง 1 ฟลิปดา 

 จอแสดงผลแบบแอลซีดีจํานวน 2 จอ   

 มีปุมปอนขอมูลแบบตัวเลขและตัวอักษรโดยตรงสําหรับใชงาน 

 แบตเตอรี่สามารถใชงานไดตอเนื่องถงึ 10 ชั่วโมง 

 ทนทนตอสภาพบรรยากาศและสามารถปองกันน้ําไดตามมาตรฐาน IP54 
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กลองประมวลผลรวม Total station DTM-152M 
5225890003329 

 
 

กลองประมวลผลรวม Total station DTM-152M เปนกลองที่ใชในงานสํารวจขนาดกลางในราคาประหยัด 

เหมาะสําหรับงานการใชงานท่ัวไป มีความกวางของเลนสปากกลองประมาณ 48 มิลลิเมตร มีตัวสงและรับของ

เคร่ืองวัดระยะ (EDM) รวมกันจุดเดียวกับแกนของกลองสอง มคีาเบี่ยงเบนมาตรฐานไมเกิน +/- (3mm. 

+2ppm.D) และการแสดงคาอานมมุราบและมุมดิ่งไดละเอียดถึง 1 ฟลิปดา นอกจากนี้ยังมีโปรแกรมฟงกชั่น

กําหนดคามุมอาซิมุท (Azimuth) และการวัดคาพิกัดเปน 3 แกน, การหาความสูงของจุดใดๆ ท่ีไมสามารถต้ัง

ปริซึมได (REM), การกําหนดตําแหนงท่ีตองการ (Setting Out หรือ Lay out ), การวัดระยะที่มีส่ิงกีดขวาง 

(Missing Line), การหาตําแหนงพิกัดของจุดต้ังกลอง (Resection) และการคํานวณหาพื้นที่ (Area) เปนตน ใน

ชุดมาพรอมชุดเปาปริซึมชนิด 1 ดวงพรอมหลักสีขาวและแดงยาว 2 เมตร, ขาต้ังกลองชนิดอลูมิเนียมปรับ

ความสูงไดและสายเชื่อมตอสําหรบัโอนถายขอมูลระหวางกลองกับคอมพิวเตอรอีกดวย 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 มีกําลังขยายไมนอยกวา 30 เทา 

 มรีะบบวัดระยะแบบละเอียด Fine mode และระบบวัดระยะแบบตอเน่ือง (Tracking) 

 สามารถวัดระยะได 2,000 เมตรโดยใชปริซึม 1 ดวง  

 ใหภาพหัวต้ังขนาดของภาพในระยะ 1000 เมตร ไมนอยกวา 26 เมตร หรือ 1 องศา 30 ลปิดา 

 บนัทึกขอมลูไดไมนอยกวา 16,000 ขอมูลภายในตัวเคร่ือง  

 รองรับการโอนถายขอมูลดวยคอมพิวเตอร   

 มีเลเซอรสรางจุดสําหรับการเล็งตําแหนงเปาหมาย  

 มรีะบบปรับชดเชยอัตโนมัติกับตัวกลอง (Compensator) ชนิด Liquid Single axis  

 จอแสดงผลแบบแอลซีดีจํานวน 2 จอ และมีปุมควบคุมการใชงานไมนอยกวา 24 ปุม 

 มีปุมปอนขอมูลแบบตัวเลขและตัวอักษรโดยตรงสําหรับใชงาน 

 แบตเตอรี่สามารถใชงานไดตอเนื่องถงึ 8 ชั่วโมง 

 มคูีมือแนะนําการใชกลองรูปแบบตางๆ และแผนโปรแกรมจัดการขอมูลครบถวน 
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Interactive Presenter   

 
 

จอแสดงผล Interactive Presenter เปนจอแสดงผลภาพขนาดใหญที่จะชวยเพ่ิมศักยภาพของการนําเสนอ

ขอมูลตางๆ เชน ในหองเรียน, สื่อโฆษณา, การส่ือสารผานวิดีโอระยะไกล และใชในหองประชุม เปนตน ท้ังนี้

เพ่ือใหมีความนาสนใจและใหประสิทธิภาพของการนําเสนอเนื้อไดดีย่ิงข้ึนสําหรับการแสดงผลภาพ วิดีโอ และ

การเขียนขอความบนจอแสดงผล ดวยหนาจอทีใ่หภาพท่ีคมชัดและสีสันสดใส ชวยส่ือเนื้อหาในการเรยีนการ

สอนไดชัดเจนเพิ่มข้ึน หรือการนําเสนอเน้ือหารูปแบบตางๆ ท้ังนีตั้วจอแสดงผลเปนอุปกรณที่รวมเทคโนโลยี

หลายดานเขาไวดวยกัน เชน จอแสดงผลระดับ 4K, เทคโนโลยีการสัมผัสแบบอินฟาเรด, การนําเสนอเนื้อหา

จากโทรศัพทมือถือและแท็บแลตผานหนาจอแบบไรสาย และการเชื่อมตอใชงานอุปกรณอินพุตตางๆ 

โดยเฉพาะพอรตเชื่อมตอแบบ HDMI เปนตน 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 หนาจอแสดงผลความละเอียดสูงสุดในระดับ 4K 

 จอแสดงผลระบบสัมผัสหลายขนาด 65", 75" และ 86"    

 การแสดงภาพสีไดถึง 1.08 พันลานสี 

 ใชระบบปฏิบัติการ Andriod และ Windows (Option PC Slot) 

 มหีนวยความจําภายใน (RAM) ไมนอยกวา 500MB / ROM 4GB 

 มโีปรแกรมสําหรับการเรียนการสอนทําใหผูใชงานสามารถใชงานไดงายย่ิงข้ึน 

 ตอบสนองการส่ังงานของผูใชพรอมกันไดถึง 10 จุด 

 การตอบสนองภาพไมเกิน 3 มิลลิวินาทีและการตอบสนองการสัมผัสนอยกวา 8 มิลลิวินาท ี

 มลํีาโพงสําหรับรับสัญญาณเสียงในตัวขนาด 10 วัตต 2 ตัว 

 สามารถใชงานรวมกับ MS Office ในการเก็บบันทึกรูปแบบไฟล, การคํานวณ, นําเสนอ, PDF, HTML 

และไฟลวีดีโอได 
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เครื่องถายทอดสัญญาณภาพ 3 มติิ GL-845B 

5225890003374 

 

 
 
เคร่ืองถายทอดสญัญาณภาพ 3 มติ ิเปนเครื่องถายทอดสัญญาณภาพคุณภาพสูงดวยการโฟกสัที่รวดเรว็ ใหภาพ

การนําเสนองานที่คมชัดตลอดการชวงเวลา สามารถเชื่อมตอสัญญาณเขาไดหลายรูปแบบ เชน HDIM, RGB, 

RCA, Audio input, และ Microphone เปนตน สามารถใชกับงานเอกสารแบบแผน, วัตถุโปรงใส วตัถทุี่มี 

รูปทรง 3 มิติ, แผนฟลมเอ็กเรย โดยภาพที่ไดจะเปนภาพบนเวลาจรงิ (Real Time) การสงสัญญาณออกเพ่ือ

การแสดงผลไดท้ังแบบ HDIM, RGB, RCA, S-Video, USB และสัญญาณเสียง Audio output นอกจากนี้

ตัวเครื่องใชงานไดงายและสามารถปรับความคมชัดไดอัตโนมัติ รวมทั้งการบนัทึกภาพลงหนวยความจําไดอีก

ดวย  

 
ขอมูลจําเพาะ 

 อุปกรณสรางสัญญาณ (CMOS)      1/2.7”   

 จํานวนจุดแสดงภาพ         8M Pixel  

 ความละเอียดภาพ        ≥ 1,200 TV Lines 

 ระบบสัญญาณ (Native)       XGA, SXGA, 1280x1024,720p, 1080p 

 อัตราการจับภาพ         60 FPS 

 เลนส          F=1.45-2.1, f=3.9-85.8 

 การขยายภาพ       22x Optical, 10x Digital 

 การปรับความคมชดั       อัตโนมัติและปรับดวยมือ 

 ระบบแสดงภาพ 2 ภาพ (Splite)   Live / Freeze 

 แขนไฟสองสวางดานบน     LED สองขาง (100,000 ชม.) 

 การหมุนของหัวกลอง        แนวต้ัง 330 องศา, แนวนอน 270 องศา 

 น้ําหนกั (ตัวเคร่ือง)           2.35 KG 
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เครื่องถายทอดสัญญาณภาพ 3 มิติ GN-40S  

5225890003381 

 
 
เคร่ืองถายทอดสญัญาณภาพ 3 มติ ิเปนเครื่องถายทอดสัญญาณภาพขนาดเล็กคณุภาพสูง ดวยการโฟกัสที่

รวดเร็วใหภาพการนาํเสนองานท่ีคมชัดตลอดการชวงเวลา สามารถเชื่อมตอสัญญาณเขาไดหลายรูปแบบ เชน 

HDIM, RGB, RCA, Audio input เปนตน สามารถใชกับงานเอกสารแบบแผน, วัตถุโปรงใส, วัตถุรปูทรง 3 มติ ิ 

โดยภาพที่ไดจะเปนภาพบนเวลาจรงิ (Real Time) การสงสัญญาณออกเพ่ือการแสดงผลไดท้ังแบบ HDIM, 

RGB, RCA และสัญญาณเสียง Audio output นอกจากนี้ตัวเคร่ืองใชงานไดงายและสามารถปรบัความคมชัด

ไดอัตโนมัติ รวมท้ังการบันทึกภาพในตัวเครื่องไดอีกดวย 

 
ขอมูลจําเพาะ 

 อุปกรณสรางสัญญาณ (CMOS)      1/3”   

 จํานวนจุดแสดงภาพ         13M Pixel  

 ความละเอียดภาพ        ≥ 1,000 TV Lines 

 ระบบสัญญาณ (Native)       XGA, SXGA, 720p, 1080p   

 อัตราการจับภาพ         30 FPS 

 เลนส          F=1.8  

 การขยายภาพ       4xOptical,10x Mechanic,12x Digital 

 การปรับความคมชดั       อัตโนมัติและปรับดวยมือ 

 ระบบแสดงภาพ 2 ภาพ (Splite)   Live / Freeze 

 แขนไฟสองสวางดานบน     LED สองขาง (30,000 ชม.) 

 การหมุนของหัวกลอง        Gooseneck  

 น้ําหนกั (ตัวเคร่ือง)           1.8 KG 
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Bluetooth Speaker 30W ลําโพงบลูทูธพกพา BASS++ 
5225890003398 

 
 

ลําโพงบลูทธูพกพา 30W แบรนด AIWA เปนลําโพงพกพาอเนกประสงคที่สามารถนําไปใชงานในพื้นที่ตางๆ ได

งายและสะดวก สามารถรับสญัญาณเสียงเขาผานชอง AUX-in, การเปดไฟลเพลงจากแฟลชไดรที่พอรต USB

และเชื่อมตอผานบลูทูธจากสมารทโฟนหรือแท็บเล็ตไดงาย นอกจากน้ีผูใชยังสามารถปรับเสียงใหไพเราะและ

เหมาะสมกับการใชงานตางๆ ไดตามที่ตองการ ภายในลําโพงบลูทูธพกพาจะมีแบตเตอร่ีขนาด 4000mAh ที่

สามารถใชงานไดประมาณ 12 ชม. (เมื่อปรับระดับเสียงที่ 50%) และสามารถชารจใหเต็มไดในระยะเวลา 5-6 

ชม. เหมาะสําหรบัคุณครแูละอาจารยผูสอนใชในหองเรยีนหรือสถานที่กลางแจงกลุมเล็กๆ ไดเปนอยางดี    

 
ขอมูลจําเพาะ 

 สามารถพกพาหรือนําไปใชงานในพื้นที่ตางๆ ไดสะดวก 

 ใหกําลังขับสัญญาณเสียงที่ 30W 

 ตอบสนองความถี่เสียงยาน 125Hz-16kHz   

 สามารถปรับความไพเราะเสียงไดแบบ VOLUME, BASS และ TREBLE  

 รองรับไฟลเพลงไดหลายแบบ เชน MP3, WMA, WAV และ FLAC 

 ใชแบตเตอร่ีภายในขนาด 4000mAh แบบชนิดลิเทียมไอออน 

 ใชระยะเวลาในการชารจแบตเตอร่ี 5-6 ชม.  

 สามารถใชงานไดประมาณ 12-13 ชม. (ระดับเสียงที่ 50%) และ 3-4 ชม. (เมื่อปรับระดับเสียงท่ี 

100%)  

 มีคูมือการใชงานทั่วไปและวิธีการเชื่อมตอผานบลูทูธ  

 สายชารจแบตเตอร่ีแบบ USB type-C  

 ชองเช่ือมตอสัญญาณเสียงภายจากนอกขนาด 3.5 มิลลิเมตร  

 ขนาดของตัวกลองลําโพงบลูทูธ 300x180x180 มิลลิเมตร 

 น้ําหนกัชองตัวลําโพงบลูทูธ 3.4 กโิลกรัม    
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จอ LED Display แบบ Indoor และ Outdoor  
 

 
 
จอแสดงผล LED Display แบบ Indoor และ Outdoor เปนจอแสดงผลดวยแอลอีดีที่สามารถประกอบเขา

ดวยกันในลักษณะของโมดูลใหเปนจอแสดงผลขนาดใหญ ซึ่งใหภาพที่แสดงมีความสวยงาม คมชดั เหมาะ

สําหรับการแสดงบนจอเวทีขนาดใหญ งานโฆษณา ประชาสัมพันธและสนามกีฬา เปนตน โดยจะมีใหเลือกใช

งานไดทั้งแบบภายในอาคาร (Indoor) และงานภายนอกอาคาร (Outdoor) ของสถานที่ที่ตองการแสดงผล 

นอกจากนี้จอแสดงผล LED Display ยังมีจุดเดนในเรื่องของการปรับขนาดและสัดสวนของจอแสดงผลไดตาม

ตองการ เมื่อเทียบกับจอแสดงผลแบบจอแอลซีดีขนาดใหญท่ัวไปท่ีมีขนาดจํากัด และตัวโมดูลแสดงผล LED 

Display จะมีตัวควบคุมการทํางานและสวนของแหลงจายไฟเล้ียงแยกสวนกัน เพ่ือความปลอดภัยในการ

แสดงผลขนาดใหญนั้นเอง  

  
ขอมูลจําเพาะ 

 จอแสดงผลดวยเทคโนโลยีแอลอีดีที่ใหภาพมีสีสันสวยงาม คมชัดและมีมิติเพ่ิมข้ึน 

 มีขนาดจอของใหเลือกใชงานไดหลายรูปแบบ 

 รองรับไดทั้งไฟลภาพและวดิโีอสําหรับแสดงผล 

 จอแสดงผลแบบภายในอาคาร (Indoor) จะเนนการมองเห็นระยะใกลใหความคมชัดและความ

ละเอียดในการแสดงภาพสูง 

 จอแสดงผลแบบภายนอกอาคาร (Outdoor) จะเนนการมองเห็นในระยะไกล ใหความสวางสูง      

และมีคุณสมบัติของการกันน้ํารวมทั้งทนตอแดดและฝน 

 สามารถติดต้ังไดท้ังบนฐานรับหรือติดกับผนังและแบบแขวน 

 สามารถปรับเปลี่ยนรูปภาพและเนื้อหา (Scan mode) ไดอยางรวดเร็ว       

 เหมาะสําหรับการแสดงผลขนาดใหญและสามารถปรับขนาดจอไดตามตองการ       
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